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สภาวศิวกร | Council of engineersสภาวศิวกร | Council of engineers

วชิา : Process Dynamics and Control

เนื�อหาวชิา : 754 : Process modeling

ขอ้ที� 1 :
ขอ้ใดคอืเกน(Gain)ของกระบวนการ

1 : คา่สดุทา้ยของเอา้ทพ์ดุ
2 : ผลตา่งของคา่สดุทา้ยกบัคา่เริ�มตน้ของเอา้ทพ์ดุ
3 : คา่สดุทา้ยของเอา้พดุหารดว้ยคา่สดุทา้ยของอนิพดุ
4 : ผลตา่งของคา่สดุทา้ยของเอา้ทพ์ดุกบัคา่เริ�มตน้ของเอา้ทพ์ดุหารดว้ยผลตา่งของคา่สดุทา้ยของเอา้ทพ์ดุ
กบัคา่เริ�มตน้ของอนิพดุ

ขอ้ที� 2 :
ทําไมนักศกึษาวศิวกรรมเคมจีงึตอ้งเรยีนวชิาพลศาสตรแ์ละการควบคมุกระบวนการ

1 : เพื�อใหเ้ขา้ใจกระบวนการดยีิ�งขึ�น
2 : เพราะกระบวนการเคมมีลีกัษณะพลวตั
3 : เพื�อออกแบบและจนูตวัควบคมุ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 3 :
แบบจําลองทางกระบวนการเคมแีบง่ไดเ้ป็นอะไรบา้ง

1 : แบบจําลองทางทฤษฏ ีแบบจําลองทางอมิพริคิอล แบบจําลองทางเซมอิมิพริคิอล
2 : แบบจําลองทางทฤษฏ ีแบบจําลองทางอมิพริคิอล แบบจําลองไวดบ์ล็อก
3 : แบบจําลองทางทฤษฏ ีแบบจําลองทางอมิพริคิอล แบบจําลองแบล็คบล็อก
4 : แบบจําลองทางทฤษฏ ีแบบจําลองทางอมิพริคิอล

ขอ้ที� 4 :
ประโยชนข์องแบบจําลองทางวศิวกรรมเคมี

1 : ใชเ้รยีนแบบกระบวนการเพื�อใหเ้ขา้ใจกระบวนการดยีิ�งขึ�น
2 : เพื�อใชใ้นการฝึกอบรมพนักงานในโรงงาน
3 : เพื�อพัฒนายทุธศาสตรก์ารควบคมุสําหรับกระบวนการใหม่ๆ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 5 :
ขอ้ใดคอืนยิามของสมการอนุรักษ์มวลทางพลศาสตรแ์ละการควบคมุ

1 : อตัราของมวลไหลเขา้=อตัราของมวลไหลออก
2 : อตัราของมวลที�สะสมในระบบ=อตัรามวลที�ไหลเขา้ในระบบ-อตัรามวลที�ไหลออกจากระบบ
3 : อตัราของมวลที�สะสมในระบบ=อตัราขององคป์ระกอบ ก.ที�เขา้มาในระบบ - อตัราขององคป์ระกอบ ก.ที�
ออกจากระบบ
4 : อตัราของมวลที�สะสมในระบบ=อตัรามวลที�ไหลเขา้ในระบบ-อตัรามวลที�ไหลออกจากระบบ+อตัราของ
องคป์ระกอบ ก.ที�เกดิขึ�นในระบบ
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ขอ้ที� 6 :
ตวัแปรอนิพดุทางพลศาสตรแ์ละการควบคมุกระบวนการไดแ้ก่

1 : ตวัแปรปรับ
2 : ตวัแปรปรับและตวัแปรรบกวน
3 : ตวัแปรที�วดัคา่ไดแ้ละวดัคา่ไมไ่ด ้
4 : ตวัแปรควบคมุ

ขอ้ที� 7 :
time delay หมายถงึขอ้ใด

1 : ชว่งเวลาที�กระบวนการไมม่กีารตอบสนองเมื�ออนิพดุมกีารเปลี�ยนแปลง
2 : เวลาในการเคลื�อนที�จากจดุที� 1 ไปยงัจดุที� 2
3 : ความยาวของทอ่หารดว้ยความเร็วของของไหล
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 8 :
แบบจําลองทรานเฟอรฟั์งกช์ั�นใดที�นยิมใชม้ากที�สดุ

1 : แบบจําลองอนัดบัสอง
2 : แบบจําลองอนัดบัสองและมทีามดเีลย์
3 : แบบจําลองอนัดบัหนึ�ง
4 : แบบจําลองอนัดบัหนึ�งและมทีามดเีลย(์time delay)

ขอ้ที� 9 :
ระบบอนัดบัหนึ�งเวลาคงที�ทางกระบวนการคอือะไร (process time constant)

1 : เวลาที�เอา้ทพ์ดุมคีา่ 63.2% ของคา่สดุทา้ย
2 : เวลาที�อา้ทพ์ดุมคีา่เขา้สู ่5 ของเวลาสดุทา้ย
3 : เวลาที�เอา้ทพ์ดุมคีา่เทา่กบัคา่สดุทา้ยเป็นครั�งแรก
4 : เวลาที�เอา้ทพ์ดุมคีา่ ของคา่สดุทา้ย

ขอ้ที� 10 :
ตวัควบคมุแบบ PID คอืสมการใด

1 : 
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2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 11 :
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พจิารณาถงัผสมที�อธบิายดว้ยสมการ 

1 : 
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2 : 

3 : 
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4 : 

ขอ้ที� 12 :
พจิารณาถงัผสมที�อธบิายดว้ยสมการ 
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1 : 20 kg/m3
2 : 40 kg/m3
3 : 50 kg/m3
4 : ไมม่ขีอ้ใดถกูตอ้ง

ขอ้ที� 13 :
ตวัวดัอณุหภมูถิกูปรับใหว้ดัอณุหภมูไิด ้50-150 องศาเซลเซยีส ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : zero ของเครื�องวดัอณุหภมู ิเทา่กบั 0 องศาเซลเซยีส
2 : zero ของเครื�องวดัอณุหภมู ิเทา่กบั 50 องศาเซลเซยีส
3 : สแปนของตวัวดั เทา่กบั 150 องศาเซลเซยีส
4 : ขอ้ 1. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 14 :
วาลว์ควบคมุแบบเชงิเสน้ 
กําหนดให ้คณุลกัษณข์องวาลว์ (valve charecteristic)(f) 
ตําแหน่งการเปิด (l) วาลว์ดซีายดพ์ารามเิตอร ์(R) 
สมการใดอธบิายวาลว์ควบคมุแบบเชงิเสน้

1 : 

2 : 

3 : 
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4 : 

ขอ้ที� 15 :
วาลว์ควบคมุแบบ Quick opening 
กําหนดให ้คณุลกัษณข์องวาลว์(valve charecteristic)(f) 
ตําแหน่งการเปิด(l) วาลว์ดซีายดพ์ารามเิตอร ์(R) 
สมการใดอธบิายวาลว์ควบคมุแบบ Quick opening

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 



5/3/2021 สภาวศิวกร

203.170.248.248/memexam/main/app4011.php?aSubj=207&aDb=0 9/130

สภ
าว

ศิว
กร

 ข
อ

ขอ
สง

วน
สทิ

ธิ�

ขอ้ที� 16 :
วาลว์ควบคมุแบบ Equal percentage 
กําหนดให ้คณุลกัษณข์องวาลว์(valve charecteristic)(f) ตําแหน่งการเปิด(l) วาลว์ดซีายดพ์ารามเิตอร(์R) 
สมการใดอธบิายวาลว์ควบคมุแบบ Equal percentage

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 17 :
โดยทั�วไปการควบคมุระดบัของเหลวจะใชต้วัควบคมุแบบใด

1 : แบบสดัสว่น(proportional)
2 : แบบสดัสว่น-อนิทกิอล
3 : แบบออนออฟ
4 : แบบ PID
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ขอ้ที� 18 :
เราควรเลอืกตวัแปรปรับที�มลีกัษณะแบบใด

1 : มผีลตอ่ตวัแปรควบคมุมากที�สดุ
2 : มผีลตอ่ตวัแปรควบคมุชา้ที�สดุ
3 : มผีลตอ่ตวัแปรควบคมุโดยตรง
4 : ขอ้ 1. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 19 :
เราควรเลอืกตวัแปรควบคมุที�มลีกัษณะแบบใด

1 : มผีลโดยตรงตอ่คณุภาพของผลติภณัฑ์
2 : ที�มลีกัษณะของผลการวดัและสถติที�ดี
3 : ตอ้งอยูภ่ายใตเ้งื�อนไขที�กําหนดทางคณุภาพความปลอดภยัและสิ�งแวดลอ้ม
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 20 :
เราควรเลอืกตวัแปรวดัที�มลีกัษณะแบบใด

1 : เชื�อถอืได ้มคีวามแมน่ยําสงู
2 : ที�มคีวามไวพอเพยีง
3 : ที�มไีทมด์เีลยแ์ละคา่คงที�ทางเวลามาก
4 : ขอ้ 1. และ 2. ถกู

ขอ้ที� 21 :
พจิารณาระบบควบคมุกระบวนการที�ม ีTransfer fuction ตา่งๆ ดงัตอ่ไปนี� 
- Transfer fuction ของกระบวนการ (Gp(s)) = 1/(3s+1) 
- Transfer fuction ของเครื�องมอืวดั (Gm(s)) = 1.7 
- Transfer fuction ของวาลว์ควบคมุ (Gv(s)) = 0.2 
- Transfer fuction ของตวัควบคมุ (Gc(s)) = 4[1+1/(10s)] 
ใหคํ้านวณหา closed-loop transfer function กรณี set-point change (G(s) = Y(s)/Ysp(s))

1 : (15s+1)/[(10.10s+1)(0.91s+1)]
2 : (10s+1)/[(12.82s+1)(0.5s+1)]
3 : (10s+1)/[(12.82s+1)(0.86s+1)]
4 : (s+1)/[(12.82s+1)(15s+1)]

ขอ้ที� 22 :
ระบบจะมเีสถยีรกต็อ่เมื�อ

1 : เมื�อรากทกุตวัของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีขวาของระนาบเชงิซอ้น
2 : เมื�อรากทกุตวัของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีซา้ยของระนาบเชงิซอ้น
3 : เมื�อระบบมลีปูเปิดที�เสถยีรและออกแบบตวัควบคมุไดถ้กูตอ้ง
4 : ขอ้ 2. และ 4. ถกู

ขอ้ที� 23 :
ขอ้ใดถกูตอ้งมากที�สดุ

1 : เอาตพ์ทุของระบบมคีา่เพิ�มขึ�นตามเวลาเมื�อรากของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีขวาของระนาบเชงิซอ้น
2 : เอาตพ์ทุของระบบมคีา่เพิ�มขึ�นตามเวลาเมื�อรากของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีซา้ยของระนาบเชงิซอ้น
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3 : จะมกีารแกวง่เมื�อคา่ของสว่นจนิตภาพของรากของสมการคณุลกัษณม์คีา่ไมเ่ป็นศนูย์
4 : ขอ้ 1. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 24 :
ขอ้ใดถกูตอ้งมากที�สดุ

1 : เอาตพ์ทุของระบบมคีา่ลดลงตามเวลาเมื�อรากของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีขวาของระนาบเชงิซอ้น
2 : เอาตพ์ทุของระบบมคีา่ลดลงตามเวลาเมื�อรากของสมการคณุลกัษณอ์ยูท่างซกีซา้ยของระนาบเชงิซอ้น
3 : จะมกีารแกวง่เมื�อคา่ของสว่นจนิตภาพของรากของสมการคณุลกัษณม์คีา่ไมเ่ป็นศนูย์
4 : ขอ้ 2. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 25 :
อตัราสว่นแอมปิจดูหมายความวา่อยา่งไร

1 : แอมปิจดูของ เอาทพ์ตุ ตอ่แอมปิจดูของอนิพตุ
2 : แอมปิจดูของอนิพตุตอ่แอมปิจดูของเอาทพ์ตุ
3 : มคีา่นอ้ยกวา่หนึ�ง
4 : ขอ้ 1. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 26 :
Phase Lag ของระบบอนัดบัหนึ�งที�มคีวามถี�สงูๆ มคีา่เขา้ลูเ่ขา้ที�องศาใด

1 : 45 องศา
2 : 90 องศา
3 : 180 องศา
4 : 360 องศา

ขอ้ที� 27 :
Phase Lag ของระบบอนัดบัสองที�มคีวามถี�สงูๆ มคีา่เขา้ลูเ่ขา้สูท่ี�องศาใด

1 : 45 องศา
2 : 90 องศา
3 : 180 องศา
4 : 270 องศา

ขอ้ที� 28 :
Phase Lag ของระบบอนัดบัสามที�มคีวามถี�สงูๆ มคีา่เขา้ลูเ่ขา้ที�องศาใด

1 : 45 องศา
2 : 90 องศา
3 : 180 องศา
4 : 270 องศา

ขอ้ที� 29 :
Phase Lag ของไทมด์เีลยท์ี�ความถี�สงูๆ มคีา่เขา้ลูเ่ขา้สูอ่งศาใด

1 : 1 องศา
2 : 0 องศา
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3 : 360 องศา
4 : อนันต์

ขอ้ที� 30 :
การควคมุอณุหภมูขิองตวัแปรขาออกของเครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้นเรามกัใชต้วัควบคมุแบบใด

1 : แบบสดัสว่น (Proportional)
2 : แบบสดัสว่น-อนิทกิอล (Proportional-Integral)
3 : แบบออนออฟ (On-Off)
4 : แบบ PID (Proportional-Integral-Derivative)

ขอ้ที� 31 :
แบบจําลองคณติศาสตรข์องถงัเกบ็ของเหลวที�มกีารควบคมุระดบัของของเหลวในถงัสามารถหาไดจ้ากขอ้ใด

1 : สมดลุมวลของถงั
2 : สมดลุพลงังานของถงั
3 : สมดลุโมเมนตมัของถงั
4 : ขอ้มลูสมดลุของสารที�อยูใ่นถงั

ขอ้ที� 32 :
สมดลุพลงังานจะไมถ่กูรวมอยูใ่นแบบจําลองคณติศาสตรข์องถงัปฏกิริยิาตอ่เมื�อสมมตุฐิานในขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกู
นํามาใช ้

1 : ปรมิาตรของของเหลวในถงัปฏกิริยิาคงที�
2 : อณุหภมูขิองถงัปฏกิริยิาคงที�
3 : คา่ความรอ้นของปฏกิริยิาเทา่กบัศนูย์
4 : ปฏกิริยิาเป็นแบบอเดยีเบตกิ

ขอ้ที� 33 :
ขอ้ใดไมใ่ชว่ธิกีารที�ถกูนํามาใชสํ้าหรับการแกห้าคําตอบหรอืการวเิคราะหร์ะบบเชงิพลวตั

1 : วธิผีลตอบสนองทางความถี�
2 : วธิกีารเชงิตวัเลข
3 : วธิกีารเชงิสถติิ
4 : การแปลงเชงิเสน้และวธิกีารเชงิวเิคราะห์

ขอ้ที� 34 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี� 
ก. self regulating system ไดแ้ก ่ระบบที�ตอ้งใชต้วัควบคมุชว่ยในการทําใหร้ะบบกลบัสูค่า่เซท็พอยทท์ี�
ตอ้งการ เมื�อมกีารรบกวนเกดิขึ�น 
ข. สญัญา input แบบ ramp นยิมนํามาใชใ้นการทดสอบกระบวนการ 
ค. ระบบที�สามารถอธบิายดว้ย Y(s) = 2/(s^3+6s^2+10s) เป็นระบบที�มเีสถยีรภาพ

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้
4 : ไมม่ขีอ้ใดถกูตอ้ง
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ขอ้ที� 35 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัสมการคณุลกัษณะของระบบที�ไมม่เีสถยีรภาพขา้งลา่งนี�  

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 36 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัสมการคณุลกัษณะของระบบที�ไมม่เีสถยีรภาพ

1 : รากของสมการอยา่งนอ้ยหนึ�งรากอยูท่างซกีซา้ยของระนาบเอส (s plane)
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2 : รากของสมการอยา่งนอ้ยหนึ�งรากอยูท่างซกีขวาของระนาบเอส (s plane)
3 : รากของสมการทกุรากอยูท่างซกีซา้ยของระนาบเอส (s plane)
4 : รากของสมการอยา่งนอ้ยหนึ�งรากอยูบ่นแกนตั�งของระนาบเอส (s plane)

ขอ้ที� 37 :
ขอ้ใดถกูตอ้งสําหรับระบบอนัดบัสองที�หน่วงวกิฤต (critically damped system) ซึ�งทรานสเฟอรฟั์งกช์นัของ
ระบบ คอื  

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 
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ขอ้ที� 38 :
ขอ้ใดถกูตอ้งสําหรับระบบอนัดบัสองที�ไมม่กีารหน่วงวกิฤต (Critical damp)

1 : ระบบมกีารแกวง่อยา่งมาก
2 : ระบบมกีารแกวง่นอ้ยมาก
3 : ระบบมกีารแกวง่แบบคงที�ตลอดเวลา
4 : ระบบมกีารแกวง่แบบลดลงเรื�อยๆ

ขอ้ที� 39 :
ขอ้ใดไมใ่ชอ่ปุกรณสํ์าหรับระบบควบคมุ

1 : เซน็เซอร์
2 : ทรานสดวิเซอร์
3 : ทรานสมติเตอร์
4 : รซีฟีเวอร์

ขอ้ที� 40 :
สญัญาณกระแสที�ใชเ้ป็นมาตรฐานของระบบควบคมุมคีา่อยูใ่นชว่งใด

1 : 4-14 mA
2 : 5-15 mA
3 : 4-20 mA
4 : 5-20 mA

ขอ้ที� 41 :
Proportional band (PB) มคีวามสมัพันธก์บัเกนของตวัควบคมุ Kc อยา่งไร

1 : PB = 10Kc
2 : PB = 100Kc
3 : PB = 10/Kc
4 : PB = 100/Kc

ขอ้ที� 42 :
อตัราการไหลผา่นคอนโทรลวาลว์ไมข่ึ�นกบัขอ้ใด

1 : ขนาดของวาลว์
2 : ความดนัลดที�วาลว์
3 : ตําแหน่งของกา้นวาลว์
4 : การถา่ยเทความรอ้นที�วาลว์

ขอ้ที� 43 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัคอนโทรลเลอรแ์บบพี

1 : ใหอ้อฟเซทระหวา่งคา่ตวัแปรควบคมุและคา่เป้าหมาย
2 : ไมม่อีอฟเซทระหวา่งคา่ตวัแปรควบคมุและคา่เป้าหมาย
3 : ออฟเซทที�เกดิขึ�นไมข่ึ�นกบัเกนของคอนโทรลเลอร์
4 : ออฟเซทที�เกดิขึ�นแปรผันโดยตรงกบัเกนของคอนโทรลเลอร์
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ขอ้ที� 44 :
ขอ้ใดคอืซึ�งทรานสเฟอรฟั์งกช์นัของเด็ดไทม ์(dead time) D

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 45 :
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ขอ้ใดคอือลัตเิมตเกน (ultimate gain) ของตวัควบคมุแบบพทีี�ควบคมุกระบวนการที�มทีรานสเฟอรฟั์งกช์นั  

1 : 4
2 : 16
3 : 32
4 : 64

ขอ้ที� 46 :
ขอ้ใดคอืจดุตดับนแกนนอนที�เป็นจดุเริ�มตน้ของเสน้ทางราก (root locus) ของระบบปิดวงที�มตีวัควบคมุแบบพี
กบักระบวนการที�มทีรานสเฟอรฟั์งกช์นั  

1 : 1 และ 0.2
2 : -1 และ -0.2
3 : 1 และ 5
4 : -1 และ -5

ขอ้ที� 47 :
เสถยีรภาพของระบบที�มสีมการคณุลกัษณะปิดวง (closedloop characteristic equation) ตอ่ไปนี�เป็นอยา่งไร  

1 : ไมเ่สถยีรถา้ Kc มากกวา่ 55
2 : ไมเ่สถยีรถา้ Kc มากกวา่ 30
3 : ไมเ่สถยีรถา้ Kc นอ้ยกวา่ 30
4 : เสถยีรทกุคา่ของ Kc
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ขอ้ที� 48 :
ไนควสิทพ์ลอต (Nyquist plot) สําหรับ เด็ดไทม ์(dead time) มลีกัษณะเป็นแบบใด

1 : วงกลมขนาดหนึ�งหน่วยมศีนูยก์ลางที�จดุกําเนดิ
2 : ครึ�งวงกลมขนาดหนึ�งหน่วยมศีนูยก์ลางที�จดุกําเนดิ
3 : วงกลมขนาดหนึ�งหน่วยมศีนูยก์ลางบนแกนนอนทางซา้ยของจดุกําเนดิ
4 : วงกลมขนาดหนึ�งหน่วยมศีนูยก์ลางบนแกนนอนทางขวาของจดุกําเนดิ

ขอ้ที� 49 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�เป็นระบบถงักบัของเหลวที�มขีองเหลวไหลเขา้และออกจากระบบอยา่งไมม่กีารควบคมุ (ปรมิาตร
รวมของระบบเทา่กนัทั�งหมด) ที�มเีสถยีรภาพมากที�สดุ

1 : ถงัใหญใ่บเดยีว
2 : ถงัเล็กสองใบตอ่อนุกรมกนั
3 : ถงัเล็กสองใบตอ่ขนานกนั
4 : ถงัสองใบตอ่อนุกรมกนัโดยใบแรกใหญก่วา่ใบที�สองมากๆ

ขอ้ที� 50 :
ขอ้ใดไมใ่ชว่ธิกีารแสดงผลตอบสนองทางความถี�

1 : Nyquist plots
2 : Bode plots
3 : Nichols plots
4 : Laplace plots

ขอ้ที� 51 :
สญัญาณลมมาตรฐานในระบบควบคมุคอืขอ้ใด

1 : 0-2 bar
2 : 1-3 bar
3 : 3-30 psig
4 : 3-15 psig

ขอ้ที� 52 :
วาลว์ชนดิใดที�มกีารทํางานแบบ on กบั off

1 : โกลบ
2 : โซลนิอยด์
3 : บตัเตอรฟ์ลาย
4 : เกจ

ขอ้ที� 53 :
วาลว์ควบคมุชนดิ air-to-closed (AC) ในสภาวะที�ไมม่กีารจา่ยพลงังานตําแหน่งของวาลว์เป็นอยา่งไร

1 : เปิด 0%
2 : เปิด 25%
3 : เปิด 50%
4 : เปิด 100%
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ขอ้ที� 54 :
วาลว์ควบคมุชนดิ air-to-open (AO) ในสภาวะที�ไมม่กีารจา่ยพลงังานตําแหน่งของวาลว์เป็นอยา่งไร

1 : เปิด 0%
2 : เปิด 25%
3 : เปิด 50%
4 : เปิด 100%

ขอ้ที� 55 :
ในการออกแบบความดนัตกคลอ่มวาลว์ควบคมุ นยิมใหม้คีา่เป็นเทา่ใด

1 : 20% ของความดนัตกคลอ่มทั�งหมดในระบบทอ่
2 : 25% ของความดนัตกคลอ่มทั�งหมดในระบบทอ่
3 : 30% ของความดนัตกคลอ่มทั�งหมดในระบบทอ่
4 : 20% ของความดนัตกคลอ่มเนื�องจากความฝืดของผวิทอ่

ขอ้ที� 56 :
Gain margin = 2 หมายความวา่อยา่งไร

1 : Nyquist plot ของกระบวนการและตวัควบคมุ GM(s)GC(s) ตดัแกนจรงิที� 2
2 : Nyquist plot ของกระบวนการและตวัควบคมุ GM(s)GC(s) ตดัแกนจรงิที� 0.5
3 : Nyquist plot ของกระบวนการและตวัควบคมุ GM(s)GC(s) ตดัแกนจรงิที� -2
4 : Nyquist plot ของกระบวนการและตวัควบคมุ GM(s)GC(s) ตดัแกนจรงิที� -0.5

ขอ้ที� 57 :
log modulus ของ dead time (D) ที�ความถี�สงูๆ มคีา่เทา่ไร

1 : 0
2 : 20
3 : -20
4 : -40

ขอ้ที� 58 :
คา่ KC เทา่ไรที�ทําให ้gain margin เทา่กบั 2 สําหรับทรานสเฟอรฟั์งกช์นันี�  

1 : 8
2 : 16
3 : 32
4 : 64
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ขอ้ที� 59 :
คา่ KC เทา่ไรที�ทําให ้phase margin เทา่กบั 45o สําหรับ ทรานสเฟอรฟั์งกช์นันี� 

1 : 3.3
2 : 11.3
3 : 22.6
4 : 33.3

ขอ้ที� 60 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัอาจทําให ้overshoot สงูขึ�น

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 61 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัทําใหร้ะบบตอบสนองชา้

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 62 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัที�อาจทําใหเ้สถยีรภาพของระบบลดลงมากที�สดุ

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 63 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัที�จําเป็นตอ้งใชเ้สมอ

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative
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ขอ้ที� 64 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัที�การใชน้อ้ยที�สดุ

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 65 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัชว่ยใหร้ะบบตอบสนองเร็วขึ�น

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 66 :
Algorithm แบบใดของตวัควบคมุแบบป้อนกลบัที�อาจทําใหเ้กดิ reset windup

1 : Proportional
2 : Integral
3 : Linear
4 : Derivative

ขอ้ที� 67 :
Phase margin ของระบบที�มเีสถยีรภาพควรมคีา่ราวเทา่ไร

1 : -90 องศา
2 : -45 องศา
3 : 15 องศา
4 : 45 องศา

ขอ้ที� 68 :
log modulus ของ load closedloop transfer function ควรมคีา่เทา่ไร

1 : 0
2 : บวกมากๆ
3 : ตดิลบมากๆ
4 : 90

ขอ้ที� 69 :
log modulus ของ setpoint closedloop transfer function ควรมคีา่เทา่ไร

1 : 0
2 : บวกมากๆ
3 : ตดิลบมากๆ
4 : 90
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ขอ้ที� 70 :
ผลการตอบสนองของระบบมกีารเปลี�ยนแปลงไวหรอืชา้เมื�อมกีารเปลี�ยนแปลงอนิพทุจะพจิารณาจากขอ้ใด

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 71 :
เวลาที�ผลการตอบสนองของระบบมกีารเปลี�ยนแปลงอยูใ่นชว่ง ± 5% จากคา่ที�สภาวะคงตวัหลงัจากมกีาร
เปลี�ยนแปลงอนิพทุ เรยีกวา่

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 72 :
เวลาที�ผลการตอบสนองของระบบเขา้สูค่า่ที�สภาวะคงตวัครั�งแรกหลงัจากมกีารเปลี�ยนแปลงอนิพทุ เรยีกวา่

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 73 :
คา่เกนของระบบมคีา่มากหมายถงึ

1 : ระบบมผีลการตอบสนองเร็ว
2 : ระบบมผีลการตอบสนองชา้
3 : ระบบมผีลการตอบสนองมาก
4 : ระบบมผีลการตอบสนองนอ้ย

ขอ้ที� 74 :
คา่เกนของวาลว์ควบคมุควรมคีา่อยา่งไร

1 : คา่เทา่กบั 1
2 : คา่นอ้ยกวา่ 1
3 : คา่มากกวา่ 1
4 : คา่มากกวา่ 0

ขอ้ที� 75 :
คา่ time constant ของวาลว์ควบคมุควรมคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0
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ขอ้ที� 76 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี� ก. ตวัควบคมุชนดิ porprotional action ชว่ยทําใหก้ารตอบสนองของตวัแปรที�ถกู
ควบคมุไมเ่กดิ offset ข. ปรากฎการณ ์reset windup มกัเกดิกบัตวัควบคมุชนดิ derivative action ค. ระบบที�
สามารถอธบิายดว้ย Y(s) = (1-s)/[s^2+2s+4) เป็นระบบที�มเีสถยีรภาพ

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้

ขอ้ที� 77 :
ปรมิาณแกส๊ภายในถงับรรจถุกูควบคมุโดยพจิารณาจากความดนัที�อา่นได ้ซึ�งถา้พบวา่ความดนัที�อา่นไดม้คีา่สงู
กวา่ set-point ขอ้ใดถกูตอ้งมากที�สดุและสอดคลอ้งกบัความปลอดภยัของระบบ

1 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ direct action
2 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ direct action
3 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ reverse action
4 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ reverse action

ขอ้ที� 78 :
คา่เกนของอปุกรณก์ารวดัควรมคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 79 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี� 
ก. ตวัควบคมุแบบ feedforward จะทํางานเมื�อตวัแปรที�ตอ้งการควบคมุมคีา่ตา่งจากคา่เซท็พอยทท์ี�ตอ้งการ 
ข. ระบบที�สามารถอธบิายดว้ย Y(s) = 2(1+s)/[s^3+3s^2-3s+1) เป็นระบบที�มเีสถยีรภาพ 
ค. ตวัควบคมุแบบ feedback จะทํางานเมื�อมกีารรบกวนระบบเกดิขึ�น

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้

ขอ้ที� 80 :
คา่ time constant ของอปุกรณก์ารวดัควรมคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 0
4 : มคีา่เทา่กบั 1

ขอ้ที� 81 :
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จากทรานสเ์ฟอรฟั์งกช์นัซึ�งแสดงความสมัพันธข์องตวัแปรปรับที�เหมาะสมกบัตวัแปรควบคมุนั�นสว่นใหญพ่บวา่
คา่ time constant มคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 82 :
สญัญานมาตรฐานของอปุกรณก์ารวดัที�สามารถสง่ขอ้มลูเขา้สูร่ะบบคอมพวิเตอรไ์ดค้อืขอ้ใด

1 : 0 – 15 volts
2 : 3 – 15 psi
3 : 4 – 20 mA
4 : 1 – 5 watts

ขอ้ที� 83 :
สญัญานมาตรฐานของวาลว์ควบคมุคอืขอ้ใด

1 : 0 – 15 volts
2 : 3 – 15 psi
3 : 4 – 20 mA
4 : 1 – 5 watts

ขอ้ที� 84 :
วาลว์ชนดิ air to open เหมาะสําหรับใชใ้นการควบคมุกระบวนการใด

1 : การป้อนนํ�าหลอ่เย็น
2 : การลดความดนัในเครื�องปฏกิรณเ์คมี
3 : การป้อนไอนํ�า
4 : การถา่ยนํ�าคอนเดนเสทออกจากระบบ

ขอ้ที� 85 :
ขอ้เสยีของการควบคมุแบบ Proportional คอืขอ้ใด

1 : ผลการตอบสนองชา้
2 : ผลตอบสนองเร็ว
3 : เกดิ reset windup
4 : ผลการตอบสนองม ีOff set

ขอ้ที� 86 :
ขอ้เสยีของการควบคมุแบบ Integral คอืขอ้ใด

1 : ผลการตอบสนองชา้
2 : ผลตอบสนองเร็ว
3 : เกดิ reset windup
4 : ผลการตอบสนองม ีOff set
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ขอ้ที� 87 :
ขอ้เสยีของการควบคมุแบบ derivative คอืขอ้ใด

1 : ผลการตอบสนองชา้
2 : ผลตอบสนองเร็ว
3 : ไมส่ามารถควบคมุในกรณีที�ตวัแปรควบคมุม ีnoise
4 : ผลการตอบสนองม ีOff set

ขอ้ที� 88 :
ในการควบคมุอตัราการไหลใหอ้ยูท่ี�คา่เป้าหมาย โดย offset = 0 ควรใชก้ารควบคมุแบบใดที�เหมาะสมที�สดุ

1 : P
2 : I
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 89 :
ในการควบคมุอณุหภมูใิหอ้ยูท่ี�คา่เป้าหมาย โดย offset = 0 ควรใชก้ารควบคมุแบบใดที�เหมาะสมที�สดุ

1 : P
2 : I
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 90 :
ในการควบคมุความเขม้ขน้ใหอ้ยูท่ี�คา่เป้าหมาย โดย offset = 0 ควรใชก้ารควบคมุแบบใดที�เหมาะสมที�สดุ

1 : P
2 : I
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 91 :
ในการควบคมุความระดบัของเหลวใหอ้ยูท่ี�คา่เป้าหมาย โดย offset = 0 ควรใชก้ารควบคมุแบบใดที�เหมาะสม
ที�สดุ

1 : P
2 : I
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 92 :
ในการควบคมุระบบใหม้เีสถยีรภาพ สามารถทําไดด้งันี�

1 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนกลบั โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นลบ
2 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนกลบั โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นบวก
3 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนไปขา้งหนา้ โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นลบ
4 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนไปขา้งหนา้ โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นบวก
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ขอ้ที� 93 :
ในการควบคมุระบบใหม้คีวามผดิพลาดนอ้ยที�สดุ สามารถทําไดด้งันี�

1 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนกลบั โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นลบ
2 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนกลบั โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นบวก
3 : ออกแบบตวัควบคมุแบบป้อนไปขา้งหนา้ โดยให ้pole ของระบบปิดมคีา่เป็นลบ
4 : ผดิทกุขอ้

ขอ้ที� 94 :
ขอ้ใดที�ใหค้วามหมายของ Mathematical Modeling ไดถ้กูตอ้งที�สดุ

1 : หุน่จําลองขนาดเล็กกวา่ของจรงิของระบบ
2 : แบบจําลองทางคณติศาสตร ์ที�แสดงถงึความสมัพันธแ์ละการแปลี�ยนแปลงของตวัแปรตา่งๆในระบบกบั
เวลา
3 : สมการอนุพันธ์
4 : Transfer Function

ขอ้ที� 95 :
ขอ้ใดคอืประโยชนข์อง Mathematical Modeling

1 : เพื�อความเขา้ใจ Process ไดด้ขี ึ�น
2 : เพื�อใชใ้นการออกแบบระบบควบคมุ
3 : เพื�อใชฝึ้กอบรมพนักงานผูด้แูลกระบวนการผลติ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 96 :
ถา้หาก Mathematical Model แบง่ไดเ้ป็น Theoretical Model และ Empirical Model ขอ้ใดกลา่วไดถ้กูตอ้ง
ที�สดุ

1 : Theoretical Model สรา้งขึ�นโดยใชค้วามพื�นฐานทางเคม ีและฟิสกิส์
2 : Empirical Model สรา้งขึ�นจากขอ้มลูจากกระบวนการ จงึสามารถเรยีกไดว้า่ Experimental Model
3 : Semi-empirical Model สรา้งไดจ้ากทั�งสองวธิขีา้งตน้รว่มกนั
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 97 :
ขอ้ใดกลา่วถงึ Steady-state model ไดถ้กูตอ้ง

1 : Steady-state model ไดจ้าก Dynamics Model ที�ตดัเทอมอนุพันธเ์ทยีบกบัเวลาออกไป
2 : Steady-state model ไมเ่ป็นสมการอนุพันธ์
3 : คําตอบของ Steady-state model เทา่กบั คําตอบของ Dynamics Model ที�เวลามากๆ
4 : ขอ้ 1. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 98 :
ขอ้ใดกลา่วถงึหลกัการสรา้ง Mathematical Model ไดถ้กูตอ้ง

1 : การทําสมดลุ (conservation law) จากระบบที�กําหนดขอบเขตโดย control volume จะไดว้า่ [Rate of
accumulation] = [Rate of input] – [Rate of output] + [Rate of generation] – [Rate of
disappearance]
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2 : การทําสมดลุจะตอ้งทําทั�งสมดลุมวล สมดลุพลงังาน และสมดลุโมเมนตมั
3 : อาจจะตอ้งมสีมการพชีคณติเพิ�มเตมิ เพื�อแสดงความสมัพันธข์องตวัแปรตา่งๆ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 99 :
ขอ้ใดกลา่วถงึองศาอสิรภาพ (degree of freedom) ของระบบสมการที�ไดจ้ากการทํา Mathematical Model
ไดถ้กูตอ้ง

1 : องศาอสิรภาพหมายถงึจํานวนของตวัแปรที�สามารถเปลี�ยนแปลงไดโ้ดยอสิระ
2 : องศาอสิรภาพ = จํานวนตวัแปร – จํานวนของสมการ
3 : ระบบสมการ หรอื Mathematical Model จะหาคําตอบไดก้ต็อ่เมื�อ องศาอสิรภาพ = ศนูย ์เทา่นั�น
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 100 :
Gain margin มคีวามเกี�ยวขอ้งกบัขอ้ใดมากที�สดุ

1 : BODE Plot
2 : Root- Locus
3 : Step response
4 : Nichol

ขอ้ที� 101 :
ขอ้ความใดถกูตอ้ง

1 : ถา้ Openloop response ของระบบมคีวามเสถยีรแลว้ Closed loop response จะมคีวามเสถยีรดว้ย
2 : ถา้ Openloop response ของระบบมคีวามเสถยีรแลว้ Closed loop response ของระบบที�มตีวัควบคมุ
ใดๆ จะมคีวามเสถยีรดว้ย
3 : ถา้ Openloop response ของระบบไมเ่สถยีรแลว้ ไมส่ามารถทําใหร้ะบบมคีวามเสถยีรได ้
4 : ถา้ Openloop response ของระบบไมเ่สถยีรแลว้ สามารถทําใหร้ะบบมคีวามเสถยีรไดโ้ดยการเลอืกตวั
ควบคมุที�เหมาะสม

ขอ้ที� 102 :
Temperature transmitter สามารถนํามาใชอ้า่นอณุหภมูใินชว่ง 0-100 องศาเซลเซยีส และแปลงเป็นกระแส
ไฟฟ้า ตั�งแต ่4 – 16 mA จงหาวา่ที� อณุหภมู ิ40 องศาเซลเซยีส กระแสที�เกดิขึ�นมคีา่เทา่ใด

1 : 16 mA
2 : 11.2 mA
3 : 8.8 mA
4 : 6.4 mA

ขอ้ที� 103 :
จากรปูที�กําหนด ระบบมคีา่ Process time constant และ Dead time แบบ first order plus time delay
ประมาณเทา่กบัขอ้ใด 
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1 : Process time = 1 วนิาท ีDead time = 1 วนิาที
2 : Process time = 25วนิาท ีDead time = 1วนิาที
3 : Process time = 6วนิาท ีDead time = 5วนิาที
4 : Process time = 5วนิาท ีDead time = 1 วนิาที

ขอ้ที� 104 :
ขอ้ใดเป็นคํากลา่วที�เหมาะสมที�สดุเกี�ยวกบั closed loop control และ open loop control

1 : ผลตอบสนองของ Open loop control เกดิขึ�นในระบบที�ไมม่กีระแส recycle.
2 : ผลตอบสนองของ Closed loop control เกดิในระบบที�มกีระแส recycle
3 : ผลตอบสนองของ open loop control และ closed loop control สามารถเกดิขึ�นไดท้ั�งระบบที�มกีระแส
recycle และไมม่ ีrecycle
4 : ผลตอบสนองของ open loop control มไีดท้ั�งจากระบบที�มกีระแส recycle และไมม่กีระแส recycle
สว่น ผลตอบสนองของ closed loop control มเีฉพาะสําหรับระบบที�มกีระแส recycle

ขอ้ที� 105 :
ในการออกแบบคา่พารามเิตอรข์องระบบควบคมุแบบ PID จะตอ้งพจิารณาจากขอ้ใดมากที�สดุ

1 : Response time
2 : Settling time
3 : % overshoot
4 : ทกุขอ้ที�กลา่วมามคีวามสําคญัขึ�นอยูก่บัจดุประสงคใ์นการควบคมุและขอ้จํากดัของกระบวนการ

ขอ้ที� 106 :
ขอ้ใดถกูเกยีวกบั feed back control และ feed forward control

1 : Feed back control ใชสํ้าหรับตวัแปรควบคมุที�ทางออกของกระบวนการ
2 : Feed forward control ตา่งจาก feed back control ตรงที� Feed forward control จะควบคมุ
Manipulate ที�เขา้กระบวนการ
3 : Feed Forward control ไมต่อ้งวดัคา่ control variable ขณะที� Feed back control ตอ้งวดัคา่ control
variable
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 107 :
ขอ้ใดกลา่วไดถ้กูตอ้งที�สดุสําหรับ การควบคมุแบบ ratio control
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1 : เป็นการควบคมุแบบ feed forward
2 : ตอ้งมกีารวดัคา่ของตวัแปรในระบบที�ไมใ่ชต่วัแปรควบคมุอยา่งนอ้ย 2 คา่
3 : เมื�อใช ้Ratio control แลว้จะใหค้า่ของตวัแปรควบคมุที�แมน่ยําและสามารถปรับใหไ้ดค้า่ดงักลา่วได ้
อยา่งรวดเร็ว
4 : ขอ้ 1 และ 2 ถกู

ขอ้ที� 108 :
y(s) = 5/s(s+1) คา่ y เมื�อ เวลาผา่นไปมากๆ มคีา่เทา่ใด

1 : 5
2 : 2
3 : 0.5
4 : 0.2

ขอ้ที� 109 :
ตวัควบคมุแบบใดที�ทําใหร้ะบบเกดิ offset

1 : P
2 : PI
3 : PID
4 : PD

ขอ้ที� 110 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัคา่ gain และ reset time ของ PI –controller สําหรับระบบอนัดบัที� 1

1 : คา่ gain และ คา่ reset time ที�เพิ�มขึ�น ทําให ้การ oscillate เพิ�มขึ�น
2 : คา่ gain เพิ�มขึ�น แตค่า่ reset time ลดลง ทําให ้การ oscillate เพิ�มขึ�น
3 : คา่ gain ลดลง แตค่า่ reset time เพิ�มขึ�น ทําให ้การ oscillate เพิ�มขึ�น
4 : คา่ gain และคา่ reset time ที�ลดลง ทําให ้การ oscillate เพิ�มขึ�น

ขอ้ที� 111 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบั controller แบบ PID

1 : คา่ gain ที�เพิ�มขึ�น ไมทํ่าให ้ระบบเกดิการ oscillate เนื�องจากคา่ derivative time constant
2 : คา่ gain ที�เพิ�มขึ�น ทําให ้ระบบเกดิการ oscillate โดย overshoot เพิ�มขึ�น
3 : คา่ gain ที�เพิ�มขึ�น ทําให ้ระบบเกดิการ oscillate โดย overshoot คอ่นขา้งคงที� เนื�องจากคา่
derivative time constant
4 : กําจัด offset ได ้เนื�องจากผลของ D mode

ขอ้ที� 112 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบั ratio control

1 : เป็นรปูแบบหนึ�งของ feed back control
2 : เป็นรปูแบบหนึ�งของ feed forward control
3 : สามารถใชกํ้าหนด ของ manipulated variables ที�ทางเขา้ และทางออกของระบบ
4 : ขอ้ 1 ผดิแตข่อ้ 3 ถกู
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ขอ้ที� 113 :
ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : ratio control ตอ้งมกีารวดัคา่ของ controlled variable กอ่นที�จะนําไปคํานวณผลเพื�อปรับ
manipulated variable โดยอตัราสว่นระหวา่งตวัแปรทั�งสองคงที�
2 : ratio control ตอ้งมกีารวดัคา่ของ manipulated variable กอ่นที�จะนําไปคํานวณผลเพื�อปรับ
disturbance โดยอตัราสว่นระหวา่งตวัแปรทั�งสองคงที�
3 : ratio control ตอ้งมกีารวดัคา่ของ disturbance กอ่นที�จะนําไปคํานวณผลเพื�อปรับ controlled variable
maโดยอตัราสว่นระหวา่งตวัแปรทั�งสองคงที�
4 : ratio control ตอ้งมกีารวดัคา่ของ disturbance กอ่นที�จะนําไปคํานวณผลเพื�อปรับ manipulated
variable โดยอตัราสว่นระหวา่งตวัแปรทั�งสองคงที�

ขอ้ที� 114 :
ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : Gain margin เป็นคา่ขนาดที�ความถี�ของมมุ 180 องศา
2 : Gain margin เป็นคา่ขนาดที�ความถี�ของมมุ -180 องศา
3 : Gain margin เป็นคา่สว่นกลบัของขนาดที�ความถี�ของมมุ 180 องศา
4 : Gain margin เป็นคา่สว่นกลบัของขนาดที�ความถี�ของมมุ -180 องศา

ขอ้ที� 115 :
ขอ้ความใดถกู

1 : Phase margin เป็นคา่ของมมุ ที�ความถี�ที�ทําใหไ้ด ้amplitude ratio = 1
2 : Phase margin เป็นคา่ผลตา่งระหวา่งมมุ 180 O กบัมมุที�ความถี�ที�ทําใหไ้ด ้amplitude ratio = 1
3 : Phase margin เป็นคา่ผลตา่งระหวา่งมมุ -180 O กบัมมุที�ความถี�ที�ทําใหไ้ด ้amplitude ratio = 1
4 : Phase margin เป็นคา่ผลตา่งระหวา่งมมุ 90 O กบัมมุที�ความถี�ที�ทําใหไ้ด ้amplitude ratio = 1

ขอ้ที� 116 :
ขอ้ใดถกู

1 : Multiple loop control system คอืระบบควบคมุที�ม ีcontrolled variable เพยีง 1 ตวัแปร แตม่ี
manipulated variable มากกวา่ 1 ตวั
2 : Multiple loop control system คอืระบบควบคมุที�ม ีcontrolled variable มากกวา่ 1 ตวัแปร แตม่ี
manipulated variable เพยีง 1 ตวั
3 : Multiple loop control system คอืระบบควบคมุที�ม ีcontrolled และ manipulated variables variable
มากกวา่ 1 ตวั
4 : ขอ้ 1, 2 และ 3 ถกู

ขอ้ที� 117 :
ขอ้ใดเป็นสมการแสดงการเปลี�ยนแปลงของสาร B ใน isothermal CSTR (ดว้ยคา่คงที�การเกดิปฏกิริยิา, k) A
ตามปฏกิริยิา A ที�ควบคมุปรมิาตร, V,ใหค้งที� โดยอตัราการไหลเขา้ของสาร A คอื F0 ที�ความเขม้ขน้ CA0 โดย
rate = -kCA0

1 : d(CA)/dt = F( CA0-CA) + kVCA
2 : d(CA)/dt = F( CA0-CA) + kCA
3 : d(CA)/dt = F( CA0-CA)/V + kCA /V
4 : d(CA)/dt = F( CA0-CA)/V + kCA
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ขอ้ที� 118 :
ผลการทดสอบระบบโดยการ ให ้input เป็นแบบ sine wave โดย Amplitude ของ input มขีนาดเทา่กบั A พบ
วา่ output ที�ไดม้คีวามสงูของคลื�นเป็น B ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : Amplitude ratio = A/B
2 : Amplitude ratio = AB
3 : Amplitude ratio = B/A
4 : Amplitude ratio = |B-A|/A

ขอ้ที� 119 :
Degree of Freedom สําหรับ process control คอือะไร

1 : จํานวนตวัแปรทั�งหมดในระบบ-จํานวนสมการ
2 : จํานวนสมการ-จํานวนตวัแปรทั�งหมด+จํานวนตวัแปรที�เป็น disturbance
3 : จํานวนตวัแปรทั�งหมด – จํานวนตวัแปรที�เป็น disturbance – จํานวนสมการ
4 : จํานวนตวัแปรทั�งหมด – จํานวนตวัแปรที�เป็น disturbance

ขอ้ที� 120 :
ขอ้ใดถกูตอ้งที�สดุเกี�ยวกบัการควบคมุอณุหภมูขิองนํ�าในถงั แบบ single control loop

1 : ถา้อณุหภมูขิองนํ�าในถงัสงูกวา่ที�กําหนดไว ้control valve จะปิด
2 : ถา้อณุหภมูขิองนํ�าสงูขึ�น controller สั�งใหก้ระแสของสารป้อนและกระแสของไอนํ�าไหลเขา้ระบบลดลง
พรอ้มกนั
3 : ถา้อณุหภมูขิองนํ�าสงูขึ�น controller สั�งใหก้ระแสนํ�าหลอ่เย็นเพยีง 1 กระแสไหลเพิ�มขึ�น
4 : ขอ้ 1 และ 2 ผดิ

ขอ้ที� 121 :
ลกัษณะการเปิด-ปิด ของวาลว์ควบคมุที�เป็นแบบ air to close หรอื air to open นั�นขึ�นกบัองคป์ระกอบของ
วาลว์คอืขอ้ใด

1 : valve seat – valve plug หรอื air inlet orientation/spring
2 : valve seat – valve stem หรอื air inlet orientation/spring
3 : valve plug – valve stem หรอื air inlet orientation/spring
4 : valve position indicator- valve stem หรอื air inlet orientation/spring

ขอ้ที� 122 :
Temperature transmitter ใชอ้า่นอณุหภมูใินชว่ง 50-150 องศาเซลเซยีส และอณุหภมูทิี�อา่นไดถ้กูเปลี�ยน
เป็นสญัญาณไฟฟ้าในชว่งกระแส 4-20 mA ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : zero = 0, span = 100, transmitter gain = 0.16
2 : zero = 0, span = 16, transmitter gain = 0.16
3 : zero = 4, span = 100, transmitter gain = 0.16
4 : zero = 50, span = 100, transmitter gain = 0.16

ขอ้ที� 123 :
Phase margin คอือะไร

1 : ผลตา่งระหวา่งมมุของระบบที�ความถี�ที�ระบบมคีา่ amplitude ratio=1 กบัมมุ -180 องศา
2 : ผลตา่งระหวา่งมมุของระบบที�ความถี�ที�ระบบมคีา่ amplitude ratio=1 กบัมมุ 180 องศา
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3 : ผลตา่งระหวา่งมมุของระบบที� crossover frequency กบัมมุ -180 องศา
4 : ผลตา่งระหวา่งมมุของระบบที� crossover frequency กบัมมุ 180 องศา

ขอ้ที� 124 :
Phase margin และ gain margin ควรมคีา่เป็นอยา่งไรจงึทําใหร้ะบบเสถยีร

1 : phase margin ตอ้งมคีา่มากกวา่ 0 สว่น gain margin ตอ้งมคีา่มากกวา่ 1
2 : phase margin ตอ้งมคีา่มากกวา่ 1 สว่น gain margin ตอ้งมคีา่มากกวา่ 0
3 : phase margin ตอ้งมคีา่นอ้ยกวา่ 0 สว่น gain margin ตอ้งมคีา่มากกวา่ 1
4 : phase margin ตอ้งมคีา่นอ้ยกวา่ 1 สว่น gain margin ตอ้งมคีา่นอ้ยกวา่ 0

ขอ้ที� 125 :
ขอ้ใดถกู

1 : ระบบที�ใช ้Ratio controller เป็นระบบที�สามารถใหค้า่ controlled variable ที� setpoint ไดเ้ร็วและ
แมน่ยํากวา่ การใช ้ระบบควบคมุแบบอื�น
2 : ในบรรดา feedback control loop, ratio controller เป็นระบบที�สามารถตอบสนองไดเ้ร็วที�สดุ แตม่ี
ความแมน่ยํานอ้ยที�สดุ
3 : Ratio controller เป็นสมาชกิใน feed forward control loop จงึทําใหร้ะบบที�สามารถรักษาคา่ set
point ไดใ้นชว่งที�ตอ้งการไดเ้ร็วแตม่คีวามแมน่ยําไมม่าก
4 : Ratio control เป็นสมาชกิใน feed forward control loop และ feedback control loop จงึตอ้งมทีั�ง
การวดัคา่ของ disturbance และ controlled variable กอ่นนําไปคํานวณเพื�อปรับคา่ manipulated
variable

ขอ้ที� 126 :
ขอ้ใดไมใ่ชส่าเหตทุี�ทําใหก้ารควบคมุกระบวนการไมส่มัฤทธิ�ผล

1 : การใชเ้ครื�องมอืวดัและควบคมุที�ราคาถกูโดยไมม่กีารตรวจดคูณุภาพ
2 : การไมไ่ดป้รับเทยีบเครื�องมอืวดัใหถ้กูตอ้ง
3 : การใชเ้ครื�องมอืวดัที�ไมเ่หมาะสมกบังาน
4 : การออกแบบระบบควบคมุแบบงา่ยๆ ไมซ่บัซอ้น

ขอ้ที� 127 :
ขอ้ใดไมใ่ชส่าเหตหุลกัของการมรีะบบควบคมุสําหรับกระบวนการ

1 : เพื�อความทนัสมยั
2 : ความปลอดภยัตอ่กระบวนการ
3 : เพื�อใหก้ระบวนการที�ทําเป็นมติรกบัสิ�งแวดลอ้ม
4 : ใหผ้ลผลติมคีณุภาพและปรมิาณตามที�ตอ้งการ

ขอ้ที� 128 :
ถา้ characteristic ของระบบคอื 
240 S3 + 120 S2 + (26-16 k)s + (1+4k) = 0 ขอ้ใดถกู

1 : ระบบมคีา่ ultimate gain = 1 และ มคีา่ ultimate frequency = 24-0.5
2 : ระบบมคีา่ ultimate gain = 1 ระบบมคีา่ ultimate period = 24-0.5
3 : ระบบมคีา่ ultimate gain = 2 และ มคีา่ ultimate frequency = 24-0.5
4 : ระบบมคีา่ ultimate gain = 2 ระบบมคีา่ ultimate period = 24-0.5
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ขอ้ที� 129 :
ขอ้ใดคอื transfer function Y ของรปูที�กําหนด  

1 : a
2 : b
3 : c
4 : d

ขอ้ที� 130 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี�  
ก. การควบคมุแบบ feedback ทําใหร้ะบบมกีารตอบสนองตอ่การรบกวนเร็วขึ�น 
ข. ตวัควบคมุชนดิ integral action ทําใหก้ารตอบสนองของตวัแปรที�ถกูควบคมุเกดิการแกวง่ 
ค. ระบบที�สามารถอธบิายดว้ย Y(s) = 2/[s2-3s+1) เป็นระบบที�มเีสถยีรภาพ

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้

ขอ้ที� 131 :
ขอ้ใดถกูตอ้งมากที�สดุ

1 : เมื�อลด Kc ระบบจะแกวง่มากขึ�น
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2 : 

3 : 
4 : ขอ้ 1. และ 2. ถกู

ขอ้ที� 132 :
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1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 133 :
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1 : 

2 : 

3 : 

4 : 
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ขอ้ที� 134 :
Valve characteristic (f(x)) ขอ้ใดกลา่วถกูตอ้ง

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 135 :

1 : -2 < k < 14/9
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2 : 0 < k < 14/9
3 : -2 < k < 0
4 : 14/9 < k < 2

ขอ้ที� 136 :
ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัคา่ Kc ของรปูขา้งลา่ง  

1 : Kc > 1 จะทําใหร้ะบบเสถยีร
2 : Kc > - 1 จะทําใหร้ะบบเสถยีร
3 : Kc < 1 จะทําใหร้ะบบเสถยีร
4 : Kc < -1 จะทําใหร้ะบบเสถยีร

ขอ้ที� 137 :

1 : 

2 : 
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3 : 

4 : 

ขอ้ที� 138 :
Control valve สําหรับระบบนํ�าหลอ่เย็นที�ใชใ้นกระบวนการควบคมุอณุหภมูขิองถงัปฏกิรณเ์พื�อไมใ่หถ้งัปฏกิรณ์
มอีณุหภมูสิงูเกนิไปควรเป็นแบบใด ดว้ยเหตผุลใดเป็นสําคญั

1 : Air to open เพราะ ตอ้งใชค้วามดนัของอากาศในการทําใหว้าลว์นํ�าหลอ่เย็นเปิดเพื�อลดอณุหภมูขิองถงั
ปฏกิรณ์
2 : Air to close เพราะ สามารถควบคมุการเปิดปิดวาลว์ไดด้กีวา่แบบ Air to open
3 : Air to close เพราะ ประโยชนใ์นดา้นความปลอดภยัเมื�อเกดิเหตขุดัขอ้งกบักระบวนการ
4 : Air to open เพราะ ประโยชนใ์นดา้นการประหยดันํ�าเมื�อเกดิเหตขุดัขอ้งกบักระบวนการไมทํ่าใหนํ้�าหลอ่
เย็นไหลออกเกนิความจําเป็น

ขอ้ที� 139 :
Gain margin มคีวามเกี�ยวขอ้งกบัขอ้ใดมากที�สดุ

1 : BODE
2 : Root- Locus
3 : Step response
4 : Nichol

ขอ้ที� 140 :
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ตวัแปรขาเขา้ของกระบวนการคอืขอ้ใด 

1 : F0 F1
2 : F1 F2
3 : F0 F2
4 : F0 F3

ขอ้ที� 141 :



5/3/2021 สภาวศิวกร

203.170.248.248/memexam/main/app4011.php?aSubj=207&aDb=0 41/130

สภ
าว

ศิว
กร

 ข
อ

ขอ
สง

วน
สทิ

ธิ�

ตวัแปรขาออกของกระบวนการคอืขอ้ใด 

1 : F1 F2
2 : F0 F3
3 : F1 F3
4 : h1 h2

ขอ้ที� 142 :
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ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง  

1 : สารไหลจากถงั 1 ไปถงั 2 เมื�อ h1 > h2
2 : สารไหลจากถงั 1 ไปถงั 2 เมื�อ F0 > F3
3 : สารไหลจากถงั 2 เมื�อ F3 > F2
4 : สารไหลจากถงั 1 เมื�อ F0 > F1

ขอ้ที� 143 :
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F3 มคีวามสมัพันธก์บั h2 อยา่งไร  

1 : F3 = h2
2 : F3 แปรผันตรงกบั h2
3 : F3 แปรผกผันกบั h2
4 : ผดิทกุขอ้

ขอ้ที� 144 :
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F1 มคีวามสมัพันธก์บั h1 และ h2 อยา่งไร  

1 : F1 แปรผันตรงกบั h1
2 : F1 แปรผันตรงกบั h2
3 : F1 แปนผันตรงกบั (h1 – h2)
4 : F1 แปรผกผันกบั (h1 – h2)

ขอ้ที� 145 :
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หากสมมตใิห ้F2 = h2 ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง 

1 : กระบวนการนี�เป็นกระบวนการอนัดบัหนึ�ง
2 : กระบวนการนี�เป็นกระบวนการอนัดบัสอง
3 : กระบวนการนี�เป็นกระบวนการอนัดบัสาม
4 : ก และ ข

ขอ้ที� 146 :
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เมื�อ F0 เพิ�มขึ�น ขอ้ใดถกูตอ้ง 

1 : h1 เพิ�มขึ�น
2 : F1 เพิ�มขึ�น
3 : h2 เพิ�มขึ�น
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 147 :
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เมื�อ F0 เพิ�มขึ�น และ F3 ลดลง ขอ้ใดถกูตอ้ง  

1 : h2 คงที�
2 : F2 คงที�
3 : h1 ลดลง
4 : สรปุไมไ่ด ้

ขอ้ที� 148 :
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หาก F0 > F3 และ h 1 > h2 

1 : F1 จะทําให ้h2 เพิ�มขึ�น
2 : F1 จะทําให ้h1 ลดลง
3 : h2 เพิ�มขึ�นทําให ้F2 เพิ�มขึ�น
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 149 :
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ตวัแปรขาเขา้ของกระบวนการคอือะไร 

1 : Fi F Ti T
2 : Fi Ti h A
3 : Fi Ti Q
4 : h F T

ขอ้ที� 150 :
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ตวัแปรขาออกของกระบวนการคอือะไร (งา่ย) 

1 : F Q
2 : T A
3 : F T
4 : h T

ขอ้ที� 151 :
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ในการพัฒนาแบบจําลองกระบวนการ ควรตั�งสมมตฐิานอะไรบา้ง 

1 : T คงที�
2 : ความหนาแน่น คงที�
3 : ไมม่กีารสญูเสยีพลงังานความรอ้นสูส่ ิ�งแวดลอ้ม
4 : ถกูทั�ง 3 และ 4

ขอ้ที� 152 :
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สมการอธบิายกระบวนการคอือะไร  

1 : สมการสมดลุมวลสาร
2 : สมการสมดลุพลงังาน
3 : สมการสมดลุโมเมนตมั
4 : ก และ ข

ขอ้ที� 153 :
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เมื�อ Ti เพิ�มขึ�น จะมผีลอยา่งไร  

1 : Q เพิ�มขึ�น
2 : Q ลดลง
3 : T เพิ�มขึ�น
4 : T ลดลง

ขอ้ที� 154 :
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หน่วยของ Q ที�เป็นไปไดค้อือะไร  

1 : จลู
2 : จลูตอ่วนิาที
3 : จลูตอ่วนิาทตีอ่พื�นที�
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 155 :
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ในการพัฒนาแบบจําลองกระบวนการขา้งตน้ ตอ้งหาความสมัพันธร์ะหวา่ง F และ h ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง  

1 : F แปรผันตรงกบั h
2 : F แปรผกผันกบั h
3 : F ไมข่ึ�นกบั h
4 : F แปรผันตรงกบั h เมื�อ T คงที�

ขอ้ที� 156 :
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เมื�อ Fi เพิ�มขึ�น ขอ้ใดถกูตอ้ง 

1 : Ti เพิ�มขึ�น
2 : T เพิ�มขึ�น
3 : F เพิ�มขึ�น
4 : Q ลดลง

ขอ้ที� 157 :
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เมื�อ Fi ลดลง ขอ้ใดถกูตอ้ง  

1 : Ti ลดลง
2 : T เพิ�มขึ�น
3 : F เพิ�มขึ�น
4 : h เพิ�มขึ�น

เนื�อหาวชิา : 755 : Control system

ขอ้ที� 158 :
ถงัปฏกิรณเ์คมทีี�มปีฏกิริยิาไมผั่นกลบัแบบคายความรอ้น และมกีารระบายความรอ้นดว้ยนํ�าผา่นผนังโดยรอบของ
ถงัปฏกิรณ ์การกระทําขอ้ใดตอ่ไปนี�ไมทํ่าใหเ้สถยีรภาพของระบบในการควบคมุอณุหภมูใิหค้งที�โดยการปรับ
อตัราไหลของนํ�าหลอ่เย็นดขีึ�น

1 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์ขีนาดใหญ่
2 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์ขีนาดเล็ก
3 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์อีณุหภมูตํิ�าๆ
4 : ออกแบบใหร้ะบบมคีา่สมัประสทิธิ�ในการถา่ยเทความรอ้นสงูๆ
5 : เพิ�มพื�นที�ในการถา่ยความรอ้นใหม้ากขึ�นโดยเพิ�มเครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้นที�ตอ่ภายนอก

ขอ้ที� 159 :
วาลว์ควบคมุม ีaction เป็นแบบใดเมื�อพจิารณาในแงข่องความปลอดภยัในกรณีที�ไมม่พีลงังานจา่ยใหก้บัวาลว์

1 : NC, NO
2 : FC, FO
3 : direct, reverse
4 : on, off
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ขอ้ที� 160 :
FT 101 คอือปุกรณใ์ด 

1 : Sensor
2 : Transmitter
3 : Controller
4 : Transducer

ขอ้ที� 161 :
เสน้สญัลกัษณ ์---- หมายถงึเสน้ของอะไร 

1 : สญัญาณไฟฟ้า
2 : สายไฟ
3 : ทอ่
4 : สญัญาณความดนั
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ขอ้ที� 162 :
ถงัปฏกิรณเ์คมทีี�มปีฏกิริยิาไมผั่นกลบัแบบคายความรอ้น และมกีารระบายความรอ้นดว้ยนํ�าผา่นผนังโดยรอบของ
ถงัปฏกิรณ ์การกระทําขอ้ใดตอ่ไปนี�ไมทํ่าใหเ้สถยีรภาพของระบบในการควบคมุอณุหภมูใิหค้งที�โดยการปรับ
อตัราไหลของนํ�าหลอ่เย็นดขีึ�น

1 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์ขีนาดใหญ่
2 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์ขีนาดเล็ก
3 : ออกแบบใหถ้งัปฏกิรณม์อีณุหภมูตํิ�าๆ
4 : ออกแบบใหร้ะบบมคีา่สมัประสทิธิ�ในการถา่ยเทความรอ้นสงูๆ

ขอ้ที� 163 :
รปูแบบการควบคมุที�มใีชม้ากที�สดุในอตุสาหกรรมคอืแบบใด

1 : Feed back
2 : Feed forward
3 : Ratio
4 : Cascade

ขอ้ที� 164 :
พจิารณาเครื�องมอืวดัอตัราการไหลซึ�งมคีณุสมบตัเิชงิเสน้พบวา่ ถา้อตัราการไหลเทา่กบั 400 gal/min เครื�องจะ
อา่นคา่ไดเ้ทา่กบั 15 psig ถา้อตัราการไหลเทา่กบั 0 gal/min เครื�องจะอา่นคา่ไดเ้ทา่กบั 3 psig ก. เครื�องมอืนี�
มคีา่ zero = 3 psig ข. เครื�องมอืนี�มคีา่ span = 400 gal/min ค. เครื�องมอืนี�มคีา่ gain = 33.33
(gal/min)/psig

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้

ขอ้ที� 165 :
วาลว์ควบคมุม ีaction เป็นแบบใดเมื�อพจิารณาในแงข่องความปลอดภยัในกรณีที�ไมม่พีลงังานจา่ยใหก้บัวาลว์

1 : NC, NO
2 : FC, FO
3 : direct, reverse
4 : on, off

ขอ้ที� 166 :
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จากรปูมวีงจรควบคมุทั�งหมดกี� loop  

1 : 1
2 : 2
3 : 3
4 : 4

ขอ้ที� 167 :
LT 101 คอือปุกรณใ์ด 

1 : Sensor
2 : Transmitter
3 : Controller
4 : Transducer
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ขอ้ที� 168 :
PIC 101 คอือปุกรณใ์ด 

1 : Sensor
2 : Transmitter
3 : Controller
4 : Transducer

ขอ้ที� 169 :
FY 101C คอือปุกรณใ์ด  

1 : Sensor
2 : Transmitter
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3 : Controller
4 : Transducer

ขอ้ที� 170 :
FIC 102 คอือปุกรณใ์ด 

1 : Sensor
2 : Control valve
3 : Controller
4 : Transmitter

ขอ้ที� 171 :
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FT 101 คอือปุกรณใ์ด 

1 : Sensor
2 : Control valve
3 : Controller
4 : Transmitter

ขอ้ที� 172 :
เสน้สญัลกัษณ ์---- หมายถงึเสน้ของอะไร  

1 : สญัญาณไฟฟ้า
2 : สายไฟ
3 : ทอ่
4 : สญัญาณความดนั
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ขอ้ที� 173 :
การควบคมุระดบันํ�าในหมอ้ไอนํ�าที�แสดงในรปูเป็นการควบคมุแบบใด  

1 : Feedback
2 : Ratio
3 : Cascade
4 : Feedback + ratio

ขอ้ที� 174 :
การควบคมุความดนัในหมอ้ไอนํ�าที�แสดงในรปูเป็นการควบคมุแบบใด  

1 : Feedback
2 : Ratio
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3 : Feedback + ratio
4 : Feedback + cascade

ขอ้ที� 175 :
การควบคมุอตัราการไหล 102 เป็นการควบคมุแบบใด  

1 : Feedback
2 : Ratio
3 : Feedback + ratio
4 : Feedback + cascade

ขอ้ที� 176 :
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ตวัควบคมุในการควบคมุระดบันํ�าใช ้setpoint แบบใด  

1 : Local
2 : Dual
3 : Remote
4 : Balance

ขอ้ที� 177 :
ตวัควบคมุในการควบคมุอตัราการไหล 101 ใช ้setpoint แบบใด

1 : Local
2 : Dual
3 : Remote
4 : Balance

ขอ้ที� 178 :
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ตวัควบคมุในการควบคมุอตัราการไหล 102 ใช ้setpoint แบบใด  

1 : Local
2 : Dual
3 : Remote
4 : Balance

ขอ้ที� 179 :
จะเกดิปรากฎการณใ์ดเมื�อมกีารป้อนวตัถดุบิที�มอีณุหภมูตํิ�ากวา่อณุหภมูทิี�สภาวะคงตวัของเครื�องปฏกิรณเ์คมเีขา้
สูเ่ครื�องปฏกิรณเ์พื�อตอ้งการผลติผลติภณัฑใ์หไ้ดม้ากขึ�น โดยปฏกิริยิาที�เกดิขึ�นในเครื�องปฏกิรณเ์ป็นปฏกิริยิา
คายความรอ้น

1 : Time delays response
2 : Overshoot response
3 : unstable response
4 : inverse response

ขอ้ที� 180 :
คา่ poles ของระบบอนัดบัสองมคีา่ = 3 ± 2 i แสดงวา่ระบบมผีลการตอบสนองอยา่งไร

1 : Time delays response
2 : Overshoot response
3 : Unstable response
4 : Inverse response

ขอ้ที� 181 :
คา่ poles ของระบบอนัดบัสองมคีา่ = 3, -2 แสดงวา่ระบบมผีลการตอบสนองอยา่งไร

1 : Time delays response
2 : Overshoot response
3 : Unstable response
4 : Inverse response
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ขอ้ที� 182 :
คา่ poles ของระบบอนัดบัสองมคีา่ = -1, -3 แสดงวา่ระบบมผีลการตอบสนองอยา่งไร

1 : Time delays response
2 : Stable response
3 : Overshoot response
4 : Inverse response

ขอ้ที� 183 :
คา่ zero ของระบบอนัดบัสองมคีา่ = 3 แสดงวา่ระบบมผีลการตอบสนองอยา่งไร

1 : Time delays response
2 : Overshoot response
3 : Stable response
4 : Inverse response

ขอ้ที� 184 :
อปุกรณก์ารวดัอณุหภมูทิี�สามารถใชไ้ดก้บัระบบการควบคมุอตัโนมตัคิอื

1 : pyrometer
2 : thermometer
3 : Resistance temperature detector
4 : thermister

ขอ้ที� 185 :
อปุกรณก์ารวดัอณุหภมูใิดที�สามารถใชใ้นการสอบเทยีบอปุกรณว์ดัอื�นๆได ้

1 : pyrometer
2 : thermometer
3 : Resistance temperature detector
4 : thermister

ขอ้ที� 186 :
อปุกรณก์ารวดัอณุหภมูใิดที�สามารถใชใ้นการวดัอณุหภมูขิองเตาเผาแบบพกพา

1 : pyrometer
2 : thermometer
3 : Resistance temperature detector
4 : thermister

ขอ้ที� 187 :
วสัดทุี�ใชทํ้า Thermister คอือะไร

1 : โลหะ
2 : อโลหะ
3 : เซรามคิส์
4 : สารกึ�งตวันํา
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ขอ้ที� 188 :
ขอ้ใดไมใ่ชอ่ปุกรณว์ดัความดนั

1 : บรูด์อง
2 : เบลโลว์
3 : โรตามเิตอร์
4 : ไดอะแฟรม

ขอ้ที� 189 :
อปุกรณว์ดัความดนัชนดิใดที�ใชว้ดัความดนัตํ�าๆ ที�ไมเ่กนิ 10 มลิลบิาร์

1 : บรูด์อง
2 : เบลโลว์
3 : มาโนมเิตอรแ์บบทอ่เอยีง
4 : มาโนมเิตอรแ์บบตวัยู

ขอ้ที� 190 :
หลกัการทํางานของบรูด์องคอือะไร

1 : การเหยยีดตวัของโลหะเมื�อไดรั้บความรอ้น
2 : การเหยยีดตวัของโลหะเมื�อไดรั้บความดนั
3 : การเหยยีดตวัของโลหะเมื�อไดรั้บกระแสไฟฟ้า
4 : การเหยยีดตวัของโลหะเมื�อไดรั้บความตา่งศกัย์

ขอ้ที� 191 :
เคมคีอลซลีมหีนา้ที�อะไร

1 : เพื�อป้องกนัการรั�วซมึของของไหลออกจากระบบ
2 : เพื�อป้องกนัไมใ่หข้องไหลสมัผัสกบัอปุกรณว์ดัความดนัโดยตรง
3 : เพื�อใหส้ามารถวดัความดนัตํ�าๆได ้
4 : เพื�อใหส้ามารถวดัความดนัสงูๆได ้

ขอ้ที� 192 :
เครื�องมอืที�ใชส้อบเทยีบเครื�องมอืวดัความดนัอื�นคอื

1 : บรูด์อง
2 : Dead weight
3 : ไดอะแฟรม
4 : ดสิเพรสเซอร์

ขอ้ที� 193 :
ขอ้ใดเป็นการวดัระดบัดว้ยวธิกีารวดัโดยตรง

1 : อปุกรณก์ารวดัแบบอลัตราโซนคิ
2 : ดพิสตคิ
3 : คาพาซเิทน
4 : การวดัระดบัแบบคลื�นอนิฟราเรด
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ขอ้ที� 194 :
อปุกรณก์ารวดัระดบัใดเหมาะสําหรับวดัระดบัของนํ�ามนัในการขดุเจาะนํ�ามนั

1 : อปุกรณก์ารวดัแบบอลัตราโซนคิ
2 : ลกูลอย
3 : คาพาซเิทน
4 : การวดัระดบัแบบคลื�นอนิฟราเรด

ขอ้ที� 195 :
อปุกรณก์ารวดัระดบัใดเหมาะสําหรับวดัระดบัของนํ�ามนัในถงันํ�ามนั

1 : อปุกรณก์ารวดัแบบอลัตราโซนคิ
2 : ลกูลอย
3 : คาพาซเิทน
4 : การวดัระดบัแบบคลื�นอนิฟราเรด

ขอ้ที� 196 :
อปุกรณก์ารวดัระดบัใดเหมาะสําหรับวดัระดบัของสารที�มคีณุสมบตัเิหนยีวแชน่กาวลาเท็กซ ์เป็นตน้

1 : อปุกรณก์ารวดัแบบอลัตราโซนคิ
2 : ลกูลอย
3 : คาพาซเิทน
4 : การวดัระดบัแบบใชรั้งสี

ขอ้ที� 197 :
ขอ้ใดไมใ่ชอ่ปุกรณก์ารวดัอตัราการไหลโดยอาศยัหลกัการแบบความดนัดฟิเฟอเรนเชยีล

1 : ทอ่เวนทรูี
2 : วอรเ์ท็กซ์
3 : นอซเซลิ
4 : ออรฟิิส

ขอ้ที� 198 :
อปุกรณก์ารวดัใดใชสํ้าหรับวดัปรมิาณการไหลโดยมวล

1 : ทอ่เวนทรูี
2 : โคลโิอลสิ
3 : นอซเซลิ
4 : เทอรไ์บน์

ขอ้ที� 199 :
เครื�องมอืวดัแบบนอซเซลิไมเ่หมาะกบัของเหลวชนดิใด

1 : ของเหลวที�มสีารแขวนลอย
2 : ของเหลวที�มฤีทธิ�กดักรอ่น
3 : ของเหลวที�มคีวามหนดืสงู
4 : ของเหลวที�มอีณุหภมูสิงู



5/3/2021 สภาวศิวกร

203.170.248.248/memexam/main/app4011.php?aSubj=207&aDb=0 71/130

สภ
าว

ศิว
กร

 ข
อ

ขอ
สง

วน
สทิ

ธิ�

ขอ้ที� 200 :
มาตรวดันํ�าที�ใชต้ามบา้นเรอืนสว่นใหญเ่ป็นเครื�องมอืวดัโดยใชห้ลกัการใด

1 : ความดนัดฟิเฟอเรลเซยีล
2 : อลัตราโซนคิ
3 : สนามแมเ่หล็ก
4 : โพสซทิฟีดสิเพลสเมนท์

ขอ้ที� 201 :
ขอ้ใดเป็นหลกัการวดัอตัราการไหลแบบโอวอล

1 : ใชด้สิก์
2 : ใชล้กูหมนุ
3 : ใชเ้ฟือง
4 : ใชใ้บพัด

ขอ้ที� 202 :
ระดบัของเหลวภายในถงัถกูควบคมุดว้ยวาลว์ของสารที�ป้อนเขา้มา ถา้พจิารณาในดา้นความปลอดภยั ขอ้ใดถกู
ตอ้งมากที�สดุ

1 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ direct action
2 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ reverse action
3 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ direct action
4 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ reverse action

ขอ้ที� 203 :
ระดบัของเหลวภายในถงัถกูควบคมุดว้ยวาลว์ของสารที�ออก ขอ้ใดถกู

1 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ direct action
2 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ direct action
3 : วาลว์เป็นแบบ fail-closed, controller action แบบ reverse action
4 : วาลว์เป็นแบบ fail-open, controller action แบบ direct action

ขอ้ที� 204 :
ปรมิาณแกส๊ภายในถงับรรจถุกูควบคมุโดยพจิารณาจากความดนัที�อา่นได ้ซึ�งถา้พบวา่ความดนัที�อา่นไดม้คีา่สงู
กวา่ set-point ขอ้ใดถกูตอ้งมากที�สดุและสอดคลอ้งกบัความปลอดภยัของระบบ โดยวาลว์ ตดิตั�งดา้นทางออก
ของถงั

1 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ direct action
2 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ direct action
3 : วาลว์เป็นแบบ air to close, controller action แบบ reverse action
4 : วาลว์เป็นแบบ air to open, controller action แบบ reverse action

ขอ้ที� 205 :
ถา้ y(s) = (s+1)e-0.5s /[s(s+2)(s+3)] คา่ของ y(t) ที�สภาวะคงตวัจะมคีา่เทา่ไร

1 : ไมม่คีา่ที�สภาวะคงตวั
2 : คา่ที�สภาวะคงตวั คอื 6
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3 : มคีา่ที�สภาวะคงตวั ประมาณ 0.17
4 : มคีา่ที�สภาวะคงตวั ประมาณ 0.017

ขอ้ที� 206 :
ถา้ y(s) =(5s+2)/[s(5s+4)] คา่เริ�มตน้ y(0) และคา่ที�สภาวะคงตวั yss เป็นเทา่ไร

1 : y(0) = 0.5, yss = 1
2 : y(0) = 1, yss = 0.5
3 : y(0) = 0.5, yss = 0.5
4 : y(0) = 2, yss = 0.5

ขอ้ที� 207 :
คา่ของ a และ b ของสมการ (s+5)/[(s+1)(s+4)] = a/(s+1) + b/(s+4) มคีา่เทา่ไร

1 : a = 4/3, b = -1/3
2 : a = -4/3, b = 1/3
3 : a = 1/3, b = -4/3
4 : a = -1/3, b = 4/3

ขอ้ที� 208 :
Control valve สําหรับระบบนํ�าหลอ่เย็นที�ใชใ้นกระบวนการควบคมุอณุหภมูขิองถงัปฏกิรณเ์พื�อไมใ่หถ้งัปฏกิรณ์
มอีณุหภมูสิงูเกนิไปควรเป็นแบบใด ดว้ยเหตผุลใดเป็นสําคญั

1 : Air to open เพราะ ตอ้งใชค้วามดนัของอากาศในการทําใหว้าลว์นํ�าหลอ่เย็นเปิดเพื�อลดอณุหภมูขิองถงั
ปฏกิรณ์
2 : Air to close เพราะ สามารถควบคมุการเปิดปิดวาลว์ไดด้กีวา่แบบ Air to open
3 : Air to close เพราะ ประโยชนใ์นดา้นความปลอดภยัเมื�อเกดิเหตขุดัขอ้งกบักระบวนการ
4 : Air to open เพราะ ประโยชนใ์นดา้นการประหยดันํ�าเมื�อเกดิเหตขุดัขอ้งกบักระบวนการไมทํ่าใหนํ้�าหลอ่
เย็นไหลออกเกนิความจําเป็น

ขอ้ที� 209 :
นํ�าไหลเขา้สูถ่งัทรงกระบอกดว้ยอตัราการไหล , q, และอตัราการไหลออกจากถงั, q1, เป็นฟังกช์นักบัระดบั
ความสงูของนํ�าในถงั, h, ตามสมการ q1 = h/R ถา้ถงัมพีื�นที�หนา้ตดัเป็น A ขอ้ใดถกูตอ้ง

1 : Transfer function H(s)/Q(s) = 1/(ARs +1) และ Q1(s)/Q(S) = R/(AS+1/R)
2 : Transfer function H(s)/Q(s) = R/(ARs +1) และ Q1(s)/Q(S) = R/(AS+1/R)
3 : Transfer function H(s)/Q(s) = 1/(ARs +1) และ Q1(s)/Q(S) = 1/[R(AS+1/R)]
4 : Transfer function H(s)/Q(s) = R/(ARs +1) และ Q1(s)/Q(S) = 1/[R(AS+1/R)]

ขอ้ที� 210 :
ถงั ตอ่กนั 2 ถงั ถา้พจิาณาความเขม้ขน้ขอวงสาร A ที�ทางเขา้พบวา่มคีวามเขม้ขน้ CA0 และในถงัที� สองมี
ความเขม้ขน้เป็น CA2 ซึ�งแสดงในรปูของ transfer function ไดค้อื CA2(s)/CA0(s) = 0.5/(5s+1)2 และ
เนื�องจากไมส่ามารถควบคมุความเขม้ขน้ที�ทางเขา้ใหค้งที�ที�สภาวะคงตวัได ้แตไ่ดป้ระมาณวา่การเปลี�ยนแปลง
ดงักลา่วเป็นแบบ sine wave ที�ม ีขนาด 0.1 mole/m3 และมคีวามถี� 0.2 rad/min จงพจิารณาวา่การ
เปลี�ยนแปลงของความ

1 : ลกูคา้ไมส่ามารถรับซื�อสาร A ได ้เนื�องจากการเปลี�ยนแปลงเป็น 0.25 mol/m3
2 : ลกูคา้ไมส่ามารถรับซื�อสาร A ได ้เนื�องจากการเปลี�ยนแปลงเป็น 0.5 mol/m3
3 : ลกูคา้สามารถรับซื�อสาร A ได ้เนื�องจากการเปลี�ยนแปลงเพยีง 0.05 mol/m3
4 : ลกูคา้สามารถรับซื�อสาร A ได ้เนื�องจากการเปลี�ยนแปลงเพยีง 0.025 mol/m3
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ขอ้ที� 211 :
ระบบม ีtransfer function คอื G(S) = 12/(8s+1) ขอ้ใดถกู

1 : ม ีcritical frequency ที� 8
2 : ม ีresonance frequency ที� 1.5
3 : ม ีcorner frequency ที� 0.125
4 : ม ีultimate frequency ที� 0.1

ขอ้ที� 212 :
ปรากฎการณท์ี�การเปลี�ยนแปลงของอนิพทุที�เวลา t = 0 นาท ีโดยที�เอาทพ์ทุเกดิการเปลี�ยนแปลงที�เวลา t = 2
นาท ีเรยีกวา่

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 213 :
ผลการตอบสนองของระบบมกีารเปลี�ยนแปลงไวหรอืชา้เมื�อมกีารเปลี�ยนแปลงอนิพทุจะพจิารณาจาก

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 214 :
เวลาที�ผลการตอบสนองของระบบมกีารเปลี�ยนแปลงอยูใ่นชว่ง ± 5% จากคา่ที�สภาวะคงตวัหลงัจากมกีาร
เปลี�ยนแปลงอนิพทุ เรยีกวา่

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 215 :
เวลาที�ผลการตอบสนองของระบบเขา้สูค่า่ที�สภาวะคงตวัครั�งแรกหลงัจากมกีารเปลี�ยนแปลงอนิพทุ เรยีกวา่

1 : time delays
2 : time constant
3 : rise time
4 : settling time

ขอ้ที� 216 :
คา่เกนของระบบมคีา่มากหมายถงึ

1 : ระบบมผีลการตอบสนองเร็ว
2 : ระบบมผีลการตอบสนองชา้
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3 : ระบบมผีลการตอบสนองมาก
4 : ระบบมผีลการตอบสนองนอ้ย

ขอ้ที� 217 :
คา่เกนของวาลว์ควบคมุควรมคีา่อยา่งไร

1 : คา่เทา่กบั 1
2 : คา่นอ้ยกวา่ 1
3 : คา่มากกวา่ 1
4 : คา่มากกวา่ 0

ขอ้ที� 218 :
คา่ time constant ของวาลว์ควบคมุควรมคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 219 :
คา่ time constant ของอปุกรณก์ารวดัควรมคีา่อยา่งไร

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 220 :
จากทรานสเ์ฟอรฟั์งกช์นัซึ�งแสดงความสมัพันธข์องตวัแปรปรับที�เหมาะสมกบัตวัแปรควบคมุนั�นสว่นใหญพ่บวา่
คา่ time constant มคีา่

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 221 :
จากทรานสเ์ฟอรฟั์งกช์นัซึ�งแสดงความสมัพันธข์องตวัแปรปรับที�เหมาะสมกบัตวัแปรควบคมุนั�นสว่นใหญพ่บวา่
คา่เกน มคีา่

1 : มคีา่นอ้ยๆ
2 : มคีา่สงูๆ
3 : มคีา่เทา่กบั 1
4 : มคีา่เทา่กบั 0

ขอ้ที� 222 :
สญัญานมาตรฐานของอปุกรณก์ารวดัที�สามารถสง่ขอ้มลูเขา้สูร่ะบบคอมพวิเตอรไ์ดค้อื
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1 : 0 – 15 volts
2 : 3 – 15 psi
3 : 4 – 20 mA
4 : 1 – 5 watts

ขอ้ที� 223 :
พจิารณาเครื�องมอืวดัความดนัซึ�งมคีณุสมบตัเิชงิเสน้พบวา่ ถา้ความดนัเทา่กบั 30 psig เครื�องจะอา่นคา่ได ้
เทา่กบั 20 mA ถา้อตัราการไหลเทา่กบั 10 psig เครื�องจะอา่นคา่ไดเ้ทา่กบั 4 mA ก. เครื�องมอืนี�มคีา่ zero = 4
mA ข. เครื�องมอืนี�มคีา่ span = 16 mA ค. เครื�องมอืนี�มคีา่ gain = 0.8 psig/mA

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : ไมม่ขีอ้ใดถกูตอ้ง

ขอ้ที� 224 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี� ก. ผลของสญัญาณรบกวนจากการวดัทําใหต้วัควบคมุชนดิ derivative action
ทํางานไดด้ขี ึ�น ข. การใชต้วัควบคมุป้อนหนา้ตอ้งใชร้ว่มกบัตวัควบคมุแบบป้อนกลบั ค. ระบบที�มเีสถยีรภาพ ถา้
input เกดิการเปลี�ยนแปลงแลว้ output ไมเ่กดิการเปลี�ยนแปลง

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ข และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : ไมม่ขีอ้ใดถกูตอ้ง

ขอ้ที� 225 :
ใหคํ้านวณหาคา่ gain ของ transfer function, G(s) = 2(s+0.5)e-5s/[(s+2)(2s+1)]

1 : 2
2 : 0.5
3 : 1
4 : 5

ขอ้ที� 226 :
ใหคํ้านวณหาคา่ pole ของ transfer function, G(s) = 2(s+0.5)e-5s/[(s+2)(2s+1)]

1 : -2, -0.5
2 : -0.5
3 : -2
4 : -2, -1

ขอ้ที� 227 :
ใหคํ้านวณหาคา่ zero ของ transfer function, G(s) = 2(s+0.5)e-5s/[(s+2)(2s+1)]

1 : -0.5
2 : -2
3 : 0.5
4 : ไมม่ขีอ้ใดถกูตอ้ง
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ขอ้ที� 228 :

กําหนดให ้K=1

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 229 :

 กําหนดให ้K=1

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 230 :
พจิารณาขอ้ความตอ่ไปนี� ก. ตวัควบคมุแบบป้อนหนา้จําเป็นตอ้งใชแ้บบจําลองทางคณติศาสตรข์อง
กระบวนการที�ตอ้งการควบคมุ ข. ในการประยกุตใ์ชต้วัควบคมุแบบป้อนกลบัจําเป็นตอ้งวดัคา่การรบกวนจาก
ภายนอก ค. Ratio control เป็นการควบคมุแบบป้อนหนา้อยา่งหนึ�ง

1 : มคํีาตอบถกูขอ้เดยีว
2 : ขอ้ ก และ ข ถกูเทา่นั�น
3 : ขอ้ ก และ ค ถกูเทา่นั�น
4 : คําตอบถกูตอ้งทกุขอ้

ขอ้ที� 231 :
พจิารณา Block diagram ดงัรปู ใหห้า transfer function (G) ที�แสดงความสมัพันธร์ะหวา่ง Y และ D  
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1 : G = G3/(1+Kc(G3G1+G2)Km)
2 : G = G3/[1+Kc(G3G1+G2)]
3 : G = G3/(1+Kc(G3G2+G1)Km)
4 : G = G2/(1+Kc(G3G1+G2)Km)

ขอ้ที� 232 :

1 : 0.10
2 : 0.24
3 : 0.20
4 : 0.31

ขอ้ที� 233 :

1 : 0.04
2 : 0.14
3 : 0.24
4 : 0.34

ขอ้ที� 234 :
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พจิารณา Block diagram ดงัรปู 

1 : 2
2 : -2
3 : 0.1
4 : 0.5

ขอ้ที� 235 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : Gf = 5
2 : Gf = 1
3 : Gf = -5
4 : Gf = -2

ขอ้ที� 236 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : Gf = 5/[(5s+1)(s+1)]
2 : Gf = -1/(s+1)1
3 : Gf = 3/(5s+1)
4 : Gf = -2/(5s+1)

ขอ้ที� 237 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : GC = 2s/(5s+1)
2 : GC = -(s+2)/5s
3 : GC = [(s+1)(s+2)]/2s
4 : GC = (s+1)/2s

ขอ้ที� 238 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : Gf = 2
2 : Gf = 5
3 : Gf = -2
4 : Gf = -1

ขอ้ที� 239 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : Gf = 5/[(5s+1)(s+1)]
2 : Gf = -1/(s+1)1
3 : Gf = 3/(5s+1)
4 : Gf = -2/(5s+1)

ขอ้ที� 240 :
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โดยพจิารณาจาก block diagram ดงัแสดงในรปูดา้นลา่ง 

1 : GC = 2s/(5s+1)
2 : GC = -(s+2)/5s
3 : GC = [(s+1)(s+2)]/2s
4 : GC = (s+1)/2s

ขอ้ที� 241 :
จากรปูแสดงการเปลี�ยนแปลงสญัญาณ output ที�ออกจากตวัควบคมุแบบ PI เมื�อสญัญาณที�ไดรั้บจากเครื�องมอื
วดั (Ym(s) = 2/s) 

1 : Kc = 2
2 : Kc = -1
3 : Kc = -3
4 : Kc = 1.2

ขอ้ที� 242 :
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จากรปูแสดงการเปลี�ยนแปลงสญัญาณ output ที�ออกจากตวัควบคมุแบบ PI เมื�อสญัญาณที�ไดรั้บจากเครื�องมอื
วดั (Ym(s) = 2/s) 

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 243 :
พจิารณา transfer function ของกระบวนการหนึ�งที�แสดงความสมัพันธร์ะหวา่ง output (y) และ input (x)
ดงันี� 

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 244 :
พจิารณา transfer function ของกระบวนการหนึ�งที�แสดงความสมัพันธร์ะหวา่ง output (y) และ input (x)
ดงันี� 

1 : 
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2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 245 :
โดยพจิารณา block diagram ที�ใหม้า 
อนัดบัของ transfer function (Y(s)/X(s)) มอีนัดบัเทา่ไร  

1 : 0
2 : 1
3 : 2
4 : 3

ขอ้ที� 246 :
โดยพจิารณา block diagram ที�ใหม้า 
gain ของ transfer function (Y(s)/X(s)) มคีา่เทา่กบัขอ้ใด  

1 : K1
2 : K1K2
3 : K1/ K2
4 : K2/K1

ขอ้ที� 247 :
โดยพจิารณา block diagram ที�ใหม้า 
zero ของ transfer function (Y(s)/X(s)) มคีา่เทา่กบัขอ้ใด  
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1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 248 :
ขอ้ใดไมใ่ชส่ภาพงานที�เหมาะสมของไพโรมเิตอรแ์บบ Radiation

1 : มอีณุหภมูตํิ�ามากๆ
2 : ในเตาเผาที�มสีภาวะเป็นอนัตรายตอ่เทอรโ์มคบัเปิล
3 : เมื�อวตัถทุี�ตอ้งการวดัตอ้งเคลื�อนที�อยูบ่นสายพานในขบวนการผลติ
4 : เมื�อวตัถรุอ้นนั�นอยูใ่นที�ไมอ่าจสมัผัสได ้

ขอ้ที� 249 :
อารท์ดีแีบบใดที�มคีวามแข็งแรงและทนอณุหภมูสิงูไดด้ทีี�สดุ

1 : นเิกลิ
2 : ทงัสเตน
3 : ทองแดง
4 : แพลตนัิม

ขอ้ที� 250 :
เทอรม์สิเตอรแ์ตกตา่งจากอารท์ดีอียา่งไร

1 : อาศยัคา่กระแสไฟฟ้า
2 : ใชส้ารที�เป็นตวันําไฟฟ้า
3 : ใชส้ารที�เป็นสารกึ�งตวันําไฟฟ้า
4 : อาศยัคา่ความตา่งศกัยไ์ฟฟ้า

ขอ้ที� 251 :
การเปลี�ยนแปลงคา่ความตา้นทานของเทอรม์สิเตอรต์า่งกบัของอารท์ดีอียา่งไร

1 : คา่ความตา้นทานลดลงเมื�ออณุหภมูสิงูขึ�น
2 : คา่ความตา้นทานเพิ�มขึ�นเมื�ออณุหภมูสิงูขึ�น
3 : คา่ความตา้นทานคงที�เมื�ออณุหภมูสิงูขึ�น
4 : คา่ความตา้นทานคงที�เมื�ออณุหภมูลิดลง
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ขอ้ที� 252 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกู

1 : เทอรโ์มคปัเปิลเป็นเครื�องมอืวดัอณุหภมูทิี�มยีา่นการใชง้านสงูสดุ และราคาถกู
2 : อารท์ดีเีป็นเครื�องมอืวดัอณุหภมูทิี�มคีวามแมน่ยําด ีและมเีสถยีรภาพการใชง้านดทีี�สดุ
3 : เทอรม์สิเตอรเ์ป็นเครื�องมอืวดัอณุหภมูทิี�มคีวามไวในการวดัสงูสดุ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 253 :
เทอรโ์มมเิตอรแ์บบฟิวซสิเต็ม (Filled System) เป็นเครื�องมอืวดัอณุหภมูโิดยใชห้ลกัการใด

1 : เชงิกล
2 : เชงิไฟฟ้า
3 : เชงิแสง
4 : เชงิเคมี

ขอ้ที� 254 :
เครื�องมอืใดที�ตอ้งใชร้ว่มกบัเทอรโ์มมเิตอรแ์บบ Filled Syetem

1 : บรูด์อง
2 : ไดอะแฟรม
3 : เบลโลว์
4 : มาโนมเิตอร์

ขอ้ที� 255 :
ขอ้ใดเป็นอปุกรณว์ดัความดนัที�ใชข้องเหลวในการวดัความดนั

1 : มานอมเิตอร์
2 : เบลโลว์
3 : แวคคมัเกจ
4 : บรูด์อง

ขอ้ที� 256 :
บรูด์องแบบใดที�ใชใ้นสภาวะที�มกีารสั�นสะเทอืน

1 : แบบรปูตวัซี
2 : แบบรปูตวัยู
3 : แบบกน้หอย (Spiral)
4 : แบบขดซอ้น (Helix)

ขอ้ที� 257 :
ขอ้ใดเป็นขอ้เสยีของบรูด์อง

1 : ฮสีเตอรร์ซีสีกวา้ง
2 : มขีนาดทกุยา่นการใชง้าน
3 : ใหค้วามเที�ยงตรงในการวดั
4 : ถกูทกุขอ้
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ขอ้ที� 258 :
หลกัการทํางานของเบลโลวค์อือะไร

1 : ความรอ้นทําใหส้ปรงิของเบลโลวย์ดืออกมา
2 : ความดนัทําใหส้ปรงิของเบลโลวย์ดืออกมา
3 : กระแสไฟฟ้าทําใหส้ปรงิของเบลโลวย์ดืออกมา
4 : ความเย็นทําใหส้ปรงิของเบลโลวย์ดืออกมา

ขอ้ที� 259 :
ของไหลที�มสีภาพเป็นสารกดักรอ่น มคีวามหนดืสงู หรอืมแีนวโนม้ที�จะเกดิการแข็งตวัควรใชเ้ครื�องมอืวดัความ
ดนัแบบใด

1 : บรูด์อง
2 : เบลโลว์
3 : ไดอะแฟรม
4 : โรตามเิตอร์

ขอ้ที� 260 :
ขอ้ใดเป็นขอ้ดขีองไดอะแฟรม

1 : ลเินยีรติี�ดี
2 : ใชก้บัสารประเภทกดักรอ่นและความหนดืสงู
3 : สามารถทนความดนัเกนิพกิดัได ้
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 261 :

1 : ก และ ข ผดิ
2 : ข และ ก ผดิ
3 : ผดิทกุขอ้
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 262 :
เครื�องวดัความดนัแบบใดที�ใชก้ฎของบอยล์

1 : เกจแบบ Mc Leod
2 : เกจแบบเทอรม์ลัแวคคมัเกจ
3 : อนิเวทิเบลล์
4 : เดทเวท
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ขอ้ที� 263 :
ขอ้ใดเป็นเครื�องมอืวดัความดนัทกุตวั

1 : ไดอะแฟรม , บรูด์อง , โรตามเิตอร์
2 : ไพโรมเิตอร ์, อนิเวทิเบลล ์, เดทเวท
3 : ดพี ีทรานสมติเตอร ์, อนิเวทิเบลล ์, ดสิเพรสเซอร์
4 : ดพี ีทรานสมติเตอร ์, อนิเวทิเบลล ์, เดทเวท

ขอ้ที� 264 :
เครื�องมอืใดใชส้อบเทยีบเกจวดัความดนั

1 : เกจแบบ Mc Loed
2 : เกจแบบเทอรม์ลัแวคคมัเกจ (Thermal vacuum gage)
3 : อนิเวทิเบลล์
4 : เดทเวท

ขอ้ที� 265 :
ไซฟอนคอือะไร

1 : เป็นเครื�องมอืพเิศษตอ่อยูร่ะหวา่งตวัวดัความดนักบัระบบเพื�อลดอณุหภมูขิองของไหลกอ่นเขา้ถงึตวัวดั
2 : เป็นเครื�องมอืพเิศษตอ่อยูร่ะหวา่งตวัวดัความดนักบัระบบเพื�อเพิ�มอณุหภมูขิองของไหลกอ่นเขา้ถงึตวัวดั
3 : เป็นเครื�องมอืพเิศษตอ่อยูร่ะหวา่งตวัวดัความดนักบัระบบเพื�อลดอณุหภมูขิองของไหลหลงัออกจากตวัวดั
4 : เป็นเครื�องมอืพเิศษตอ่อยูร่ะหวา่งตวัวดัความดนักบัระบบเพื�อเพิ�มอณุหภมูขิองของไหลหลงัออกจากตวั
วดั

ขอ้ที� 266 :
ความดนัที�แกวง่ขึ�นลงเป็นสาเหตทํุาใหเ้ครื�องมอืเสยีหายจําเป็นตอ้งใชเ้ครื�องมอืใดในการปรับความดนั

1 : เกจวาลว์
2 : ไซฟอน
3 : แทงคไ์ซฟอน
4 : แดมเพนเนอร์

ขอ้ที� 267 :
ขอ้ใดคอืการเลอืกใชง้านเกจอยา่งถกูตอ้ง

1 : เลอืกคา่เต็มสเกลของเกจความดนัใหเ้หมาะกบังาน
2 : ตอ้งทราบคา่ความดนัสงูสดุ
3 : ตอ้งทราบการเปลี�ยนแปลงของความดนัที�จดุนั�น
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 268 :
เกจวดัความดนัที�ใชสํ้าหรับออกซเิจนตอ้งไมม่คีราบนํ�ามนัตดิอยูอ่ยา่งเด็ดขาดเนื�องจากอะไร

1 : ผสมกนัแลว้เกดิแกส๊ที�เป็นพษิ
2 : คา่การวดัคลาดเคลื�อน
3 : เกดิการระเบดิ
4 : ผสมกนัแลว้เกดิสารที�มฤีทธิ�กดักรอ่น
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ขอ้ที� 269 :
เครื�องมอืใดที�ใชว้ดัระดบันํ�ามนัเครื�องในรถยนต์

1 : ดพิสตคิ
2 : กระจกแกว้มองระดบั (Glass Gauge)
3 : ดสิเพสเซอร ์(Displacer)
4 : ทอ่ปลอ่ยอากาศ (Air Purge Tube)

ขอ้ที� 270 :
การวดัระดบัโดยใช ้กระจกแกว้มองระดบัแบบแบง่เป็นชอ่งจะแสดงระดบัของของเหลวอยา่งไร

1 : สามารถตอ่รว่มกบัวงจรไฟฟ้าเพื�อแสดงระดบัเป็นความตา่งศกัดิ�ไฟฟ้าได ้
2 : ไมส่ามารถแสดงผลเป็นคา่ระดบัไดจ้รงิ แตจ่ะแสดงใหเ้ห็นวา่ของเหลวมรีะดบัอยูใ่นชอ่งวดัระดบัใด
3 : สามารถแสดงคา่ระดบัที�ไดเ้ป็นสญัญาญทางไฟฟ้าไดโ้ดยตรง
4 : สามารถแสดงคา่ระดบัที�ไดเ้ป็นความดนัของอากาศ

ขอ้ที� 271 :
การวดัระดบัในภาชนะที�บรรจขุองเหลวที�เป็นสารกดักรอ่นควรใชล้กูลอยที�มเีครื�องมอืใดอา่นระดบั

1 : แทง่แกว้
2 : เทป
3 : แมเ่หล็ก
4 : คาน

ขอ้ที� 272 :
ลกูลอยที�เหมาะสมกบัใชใ้นการวดัระดบัแบบลกูลอยควรมลีกัษณะเป็นอยา่งไร

1 : ลกูลอยจะตอ้งลอยอยูบ่นผวิของเหลว
2 : ลกูลอยจะตอ้งจมอยูใ่นของเหลวเป็นระยะ ¼ ของเสน้ผา่ศนูยก์ลางลกูลอย
3 : ลกูลอยจะตอ้งจมอยูใ่นของเหลวเป็นครึ�งหนึ�งของปรมิาตรทั�งหมดของลกูลอย
4 : ลกูลอยควรจมอยูใ่นของเหลวทั�งหมด

ขอ้ที� 273 :
เครื�องมอืใดที�ใชว้ดัระดบัโดยใชห้ลกัการของแรงพยงุตวั

1 : กระจกแกว้มองระดบั
2 : ทอ่ปลอ่ยอากาศ
3 : ดสิเพสเซอร์
4 : ดพิสตคิ

ขอ้ที� 274 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�กลา่วถกูตอ้งเกี�ยวกบัดพิเพสเซอร์

1 : เป็นเครื�องมอืวดัระดบัที�อาศยัหลกัการนําไฟฟ้า
2 : สามารถใชห้ารอยตอ่ของของเหลว 2 ชนดิที�แยกชั�นกนัอยูไ่ด ้
3 : ใหค้า่ที�ถกูตอ้งแมอ้ณุหภมูขิองของเหลวจะเปลี�ยนแปลงไป
4 : ถกูเฉพาะขอ้ ก. และ ค.
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ขอ้ที� 275 :
ในการวดัระดบัของเมล็ดพชืในถงัไซโลควรใชเ้ครื�องมอืวดัระดบัชนดิใด

1 : กระจกแกว้มองระดบั
2 : ดพิสตคิ
3 : คาพาซแิทน
4 : ดสิเพสเซอร์

ขอ้ที� 276 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�เป็นการวดัระดบัดว้ยวธิกีารทางไฟฟ้า 

1 : Deep stick
2 : Capacitance 

3 : Displacer
4 : Ultrasonic 

ขอ้ที� 277 :
ขอ้ใดเป็นลกัษณะที�เหมาะสมในการวดัระดบัแบบทอ่ปลอ่ยอากาศ

1 : ถงัเปิด
2 : ของเหลวสกปรก
3 : ของเหลวมฤีทธิ�กดักรอ่น
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 278 :
ถา้ของเหลวที�วดัระดบัโดยวธิทีอ่ปลอ่ยอากาศสามารถทําใหท้อ่อากาศอดุตนัไดง้า่ยจะมวีธิแีกไ้ขอยา่งไร

1 : ควรตอ่ทอ่ By pass เพื�อไลต่ะกอนที�อดุตนั
2 : ควรปรับอตัราการไหลของอากาศใหเ้ร็วขึ�น
3 : ควรตดิเครื�องมอืป้องกนัการอดุตนัของทอ่อากาศเชน่แผน่กรองตะกอน
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 279 :
กรณีที�ของเหลวที�ตอ้งการวดัมสีว่นผสมของกรด, ดา่ง หรอืเกลอื จะใชห้ลกัการใดในการวดัระดบัของของเหลว
ชนดินั�น

1 : คา่ความนําไฟฟ้า
2 : คา่ความดนั
3 : เปลี�ยนแปลงความตา้นทาน
4 : เปลี�ยนแปลงอณุหภมูิ

ขอ้ที� 280 :
ฉนวนที�ใชหุ้ม้แทง่ตวันํา(อเิลคโทรด) ในอปุกรณว์ดัระดบัแบบคา่ความจไุฟฟ้า สว่นใหญทํ่าจากวสัดใุด

1 : เซรามกิ
2 : แกว้
3 : เทฟลอน
4 : สแตนเลสสตลี
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ขอ้ที� 281 :
การวดัระดบัโดยการวดัคา่ความจไุฟฟ้าแบบเป็นจดุเหมาะกบัสารชนดิใด 

1 : ของเหลวความหนดืสงู     
2 : สารอณุหภมูสิงู 

3 : ผง
4 : สารความดนัสงู

ขอ้ที� 282 :
ขอ้ใดเป็นโพลป (Probe) ของเครื�องมอืวดัระดบัแบบวดัประจุ

1 : แบบตรงทอ่นเดยีว
2 : แบบออ่น
3 : แบบม ีSleeve
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 283 :
ขอ้ใดเป็นวธิวีดัระดบันํ�าที�มคีวามดนัและอณุหภมูสิงูที�นยิมใชใ้นอตุสาหกรรม

1 : วดัความดนัดฟิเฟอเรนเชยีล
2 : ใชช้อ่งมองที�เป็นแกว้
3 : วดัการนําไฟฟ้า
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 284 :
Rotating paddle เป็นอปุกรณว์ดัระดบัที�อาศยัหลกัการใด 

1 : อาศยัการยดืหดตวัของแผน่ไดอะแฟรม
2 : ใชแ้มเ่หล็กถาวรตดิอยูก่บัลกูลอยโดยใชแ้มเ่หล็กทําหนา้ที�เป็นสวติชร์ะดบั
3 : ใชใ้บพัดซึ�งจะหมนุตลอดเวลาเมื�อระดบัของสารไมถ่งึตวัใบพัด แตเ่มื�อสารถงึตวัใบพัดจะทําใหใ้บพัด
หยดุหมนุ แตแ่กนใบพัดจะยงัหมนุอยูทํ่าใหเ้กดิแรง Torsion ขึ�น
4 : ใชก้ารนําไฟฟ้าของของเหลว

ขอ้ที� 285 :
การวดัระดบันํ�าใตด้นิในการขดุเจาะนํ�าบาดาลควรใชเ้ครื�องมอืวดัระดบัชนดิใด

1 : วธิกีารทางไฟฟ้า
2 : วธิวีดัระดบัโดยการแผรั่งสี
3 : วธิกีารใชค้ลื�นอลุตราโซนกิ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 286 :
การบรรทกุนํ�ามนัในเรอืเดนิทะเลซึ�งมคีวามเป็นไปไดส้งูที�จะมนํี�าทะเลปนมากบันํ�ามนั ดงันั�นจงึควรใชเ้ครื�องมอื
วดัระดบัชนดิใด

1 : วธิกีารทางไฟฟ้า
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2 : วธิวีดัระดบัโดยการแผรั่งสี
3 : วธิกีารใชค้ลื�นอลุตราโซนกิ
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 287 :
เครื�องมอืวดัระดบัชนดิใดที�สามารถวดัระดบัของสารที�มคีณุสมบตัเิหนยีวเชน่กาวลาเท็กซไ์ด ้

1 : วธิกีารทางไฟฟ้า
2 : วธิวีดัระดบัโดยการแผรั่งสี
3 : วธิวีดัแบบความดนัดฟิเฟอเรนเชยีล
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 288 :
การวดัระดบัแบบคลื�นอนิฟาเรดมหีลกัการอยา่งไร

1 : การหกัเหและการดดูซมึคลื�นอนิฟาเรดในตวักลาง
2 : ความเร็วของคลื�นอนิฟาเรดในตวักลาง
3 : ความถี�ของคลื�นอนิฟาเรดในตวักลาง
4 : ความถี�ของคลื�นอนิฟาเรดในตวักลาง ความเขม้ของคลื�นอนิฟาเรดใน

ขอ้ที� 289 :
ขอ้ใดเป็นการใชง้านของ สวทิชร์ะดบัที�ประยกุตใ์ชใ้นอตุสาหกรรม

1 : ใชใ้นการควบคมุหรอืสง่สญัญานเตอืนเมื�อสารที�ตอ้งการถงึระดบัที�ตอ้งการ
2 : สามารถใชว้ดัระดบัของสารที�เพิ�มขึ�นอยา่งตอ่เนื�องได ้
3 : สามารถใชว้ดัระดบัของสารที�อณุหภมู ิ, ความดนัสงูได ้
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 290 :
สวทิชร์ะดบัแบบใดที�เหมาะกบัการวดัระดบัของสารที�อาจเกดิระเบดิหรอืลกุตดิไฟได ้

1 : แบบใบพัดหมนุ (Rotating Paddle)
2 : แบบความนําไฟฟ้า (Conductivity cell)
3 : แบบไดอะแฟรม (Diaphragm Switch)
4 : แบบลกูลอย (Magnetic Type Float Switch)

ขอ้ที� 291 :
เครื�องมอืวดัอตัราการไหลแบบน็อซเซลิไมเ่หมาะกบัของเหลวชนดิใด

1 : ของเหลวที�มฤีทธิ�กดักรอ่น
2 : ของเหลวที�มสีารแขวนลอย
3 : มอีณุหภมูสิงู
4 : มคีวามหนดืสงู

ขอ้ที� 292 :
ขอ้ใดเป็นหลกัการวดัการอตัราไหลแบบโอวอล

1 : ใชด้สิต์
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2 : ใชล้กูหมนุ
3 : ใชเ้ฟือง
4 : ใชใ้บพัด

ขอ้ที� 293 :
เครื�องมอืวดัอตัราการไหลในขอ้ใดตอ่ไปนี�เป็นเครื�องมอืที�อาศยัการวดัความดนัดฟิเฟอเรนเชยีลทั�งหมด

1 : เวนจรูี� , น็อซเซลิ , ออรฟิิส
2 : เวนจรูี� , พติอททวิซ ์, แบบลกูสบูหมนุ (Oscillating Piston)
3 : เวยีว ์(Weir) , ฟลมู (Flume) ,โอวอล (Oval)
4 : เทอรไ์บนม์เิตอร ์, สเวลมเิตอร ์(Swirlmeter) , วอรเ์ทค

ขอ้ที� 294 :
ขอ้ใดไมใ่ชเ่ครื�องมอืวดัการไหลโดยอาศยัหลกัการแบบความดนัดฟีเฟอเรนเชยีล

1 : เวนจรูี
2 : น็อซเซลิ
3 : ออรฟิิส
4 : วอรเ์ทค

ขอ้ที� 295 :
แผน่ออรฟิิสแบบเยื�องศนูยใ์ชใ้นกรณีใด

1 : ของเหลวที�มฤีทธิ�กดักรอ่น
2 : ของเหลวที�มสีารแขวนลอย
3 : มอีณุหภมูสิงู
4 : มคีวามหนดืสงู

ขอ้ที� 296 :
มาตรวดันํ�าที�ใชต้ามบา้นเรอืนสว่นใหญเ่ป็นเครื�องมอืวดัอตัราการไหลชนดิใด

1 : กลุม่ความดนัดฟิเฟอเรลเชยีล
2 : กลุม่อลุตราโซนกิ
3 : กลุม่สนามแมเ่หล็ก
4 : กลุม่โพสซทิฟีดสิเพลสเมนท์

ขอ้ที� 297 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�กลา่วไมถ่กูตอ้งเกี�ยวกบัเครื�องมอืวดัอตัราการไหลแบบ คอลโิอลสิ (Coriolis)

1 : การวดัอตัราการไหลดว้ย คอลโิอลสิ (Coriolis) สามารถวดัไดใ้นรปูอตัราการไหลโดยมวลไดโ้ดยตรง
2 : คอลโิอลสิ (Coriolis) มลีกัษณะเป็นทอ่โคง้รัศมคีรึ�งวงกลม โดยเมื�อของไหลไหลผา่นทอ่โคง้นี�จะเกดิ
แรงบดิขึ�น ซึ�งแรงบดินี�จะขึ�นกบัอตัราการไหลของของไหล
3 : อตัราการไหลที�วดัไดจ้าก คอลโิอลสิ จะไมข่ึ�นกบัอณุหภมู ิความดนั ฯลฯ
4 : คอลโิอลสิ (Coriolis) ไมส่ามารถวดัอตัราการไหลของของไหลที�มกีารไหลเป็นหว้งๆได ้

ขอ้ที� 298 :
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1 : 200 องศาเซลเซยีส
2 : 300 องศาเซลเซยีส
3 : 400 องศาเซลเซยีส
4 : 500 องศาเซลเซยีส

ขอ้ที� 299 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 300 :

1 : 1
2 : 2
3 : 3
4 : 4

ขอ้ที� 301 :

1 : สญัญาณไฟฟ้า
2 : สายไฟ
3 : ทอ่
4 : สญัญาณความดนั

ขอ้ที� 302 :
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ตวัแปรใดเป็นตวัแปรเขา้ (input variable) ไดบ้า้ง  

1 : ปรมิาตร V
2 : ระดบัของเหลว h
3 : อณุหภมูขิองเหลว T
4 : อตัราการไหลเขา้ qi

ขอ้ที� 303 :
ตวัแปรใดเป็นตวัแปรออก (output variable) ไดบ้า้ง  

1 : ปรมิาตร V
2 : ระดบัของเหลว h
3 : อณุหภมูขิองเหลว T
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 304 :
ตวัแปรใดเหมาะสมที�จะเป็นตวัแปรที�ปรับคา่ได ้(manipulated variable)  

1 : ปรมิาตร V
2 : ระดบั h
3 : อณุหภมูขิองเหลว T
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4 : อตัราการไหลเขา้ qi

ขอ้ที� 305 :
ตวัแปรไดท้ี�เหมาะสมที�จะเป็นตวัแปรที�ถกูควบคมุ (controlled variable)  

1 : ระดบัของเหลว h
2 : อณุหภมูขิองเหลว T
3 : ความเขม้ขน้ของสารออก CA
4 : ขอ้ 1. 2. และ 3. ถกู

ขอ้ที� 306 :
ตวัแปรใดบา้งที�สามารถถกูรบกวนจากภายนอก (disturbance variables)  

1 : อณุหภมูขิองเหลวเขา้ Ti
2 : อตัราการไหลเขา้ qi
3 : ความเขม้ขน้ของสารเขา้ CAi
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 307 :
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1 : ไมม่คีา่ที�สภาวะคงตวั
2 : มคีา่ที�สภาวะคงตวั ประมาณ 0.4
3 : มคีา่ที�สภาวะคงตวัประมาณ 0.04
4 : คา่ที�สภาวะคงตวั คอื 0

ขอ้ที� 308 :

1 : ระบบจะมกีารแกวง่เกดิขึ�นกอ่นที�จะเขา้ใกลค้า่คงที�ที� 4
2 : ระบบจะมกีารแกวง่และลูอ่อก
3 : ระบบจะไมม่กีารแกวง่ และเขา้ใกลค้า่คงที�ที� 4
4 : ระบบจะลูอ่อก โดยไมม่กีารแกวง่

ขอ้ที� 309 :

1 : ระบบจะมกีารแกวง่เกดิขึ�นกอ่นที�จะเขา้ใกลค้า่คงที�ที� 2
2 : ระบบจะมกีารแกวง่และลูอ่อก
3 : ระบบจะไมม่กีารแกวง่ และเขา้ใกลค้า่คงที�ที� 2
4 : ระบบจะลูอ่อก โดยไมม่กีารแกวง่

ขอ้ที� 310 :
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กระบวนการที�ม ีopenloop transfer function, G = Ke-0.2s /(0.5s+1) ขอ้ใดถกูตอ้งเกี�ยวกบัการหาคา่
ultimate gain, KU

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 311 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 312 :
Temperature transmitter สามารถนํามาใชอ้า่นอณุหภมูใินชว่ง 0-100 oC และแปลงเป็นกระแสไฟฟ้า ตั�งแต่
4 – 16 mA จงหาวา่ที� อณุหภมู ิ40 oC กระแสที�เกดิขึ�นมคีา่เทา่ใด

1 : 16 mA
2 : 11.2 mA
3 : 8.8 mA
4 : 6.4 mA

ขอ้ที� 313 :

1 : 

2 : 

3 : 
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4 : 

ขอ้ที� 314 :
จากรปูกราฟเสน้ใดอธบิายการตอบสนองแบบขั�น (unit step response) ของกระบวนการที�มฟัีงกช์นัถา่ยโอน
ดงันี�  

1 : A
2 : B
3 : C
4 : D

ขอ้ที� 315 :
จากรปูกราฟเสน้ใดอธบิายการตอบสนองแบบขั�น (unit step response) ของกระบวนการที�มฟัีงกช์นัถา่ยโอน
ดงันี� 
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1 : A
2 : B
3 : C
4 : D

ขอ้ที� 316 :
จากรปูกราฟเสน้ใดอธบิายการตอบสนองแบบขั�น (unit step response) ของกระบวนการที�มฟัีงกช์นัถา่ยโอน
ดงันี� 
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1 : A
2 : B
3 : D
4 : E

ขอ้ที� 317 :
จากรปูกราฟเสน้ใดอธบิายการตอบสนองแบบขั�น (unit step response) ของกระบวนการที�มฟัีงกช์นัถา่ยโอน
ดงันี� 
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1 : A
2 : B
3 : D
4 : E

ขอ้ที� 318 :
การขบัรถยนต ์เป็นการควบคมุแบบใด

1 : แบบป้อนกลบั (feedback)
2 : แบบป้อนหนา้ (feedforward)
3 : เป็นทั�งแบบป้อนหนา้ และป้อนกลบั
4 : ไมส่ามารถเปรยีบเทยีบการขบัรถยนตก์บัการควบคมุได ้

ขอ้ที� 319 :
ถา้มตีวัแปรรบกวนอยู ่d ตวัแปร จะสง่ผลตอ่จํานวนอนัดบัของความอสิระ (degree of freedom) อยา่งไร

1 : ไมส่ง่ผลกระทบ
2 : จํานวนอนัดบัความอสิระลดลง d/2
3 : ลดลง 1
4 : ลดลง d

ขอ้ที� 320 :
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เมื�อ kp=1

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 321 :

1 : 0
2 : 1
3 : 5
4 : 0.6321

ขอ้ที� 322 :
ระบบใดที�มกีารตอบสนองแบบยอ้นกลบั (inverse response)

1 : การไหลในทอ่
2 : เครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้น
3 : pump
4 : drum boiler

ขอ้ที� 323 :
การควบคมุชนดิใดที�มกีารเกดิ offset

1 : แบบสดัสว่น (Proportional)
2 : แบบสดัสว่น – สะสม (Proportional-Integral)
3 : แบบสดัสว่น – สะสม – อนุพันธ ์(Proportional-Integral-Derivative)
4 : แบบสะสม (Integral)

ขอ้ที� 324 :
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ถา้คณุตอ้งการควบคมุความดนัของหอกลั�น คณุคดิวา่การควบคมุโหมดใด เหมาะสมที�สดุ
1 : แบบสดัสว่น (Proportional)
2 : แบบสดัสว่น – สะสม (Proportional-Integral)
3 : แบบสดัสว่น – สะสม – อนุพันธ ์(Proportional-Integral-Derivative)
4 : แบบสะสม (Integral)

ขอ้ที� 325 :
ถา้คณุตอ้งการควบคมุอณุหภมูขิองกระแสขาออกของเครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้น คณุคดิวา่การควบคมุโหมดใด
เหมาะสมที�สดุ

1 : แบบสดัสว่น (Proportional)
2 : แบบสดัสว่น – สะสม (Proportional-Integral)
3 : แบบสดัสว่น – สะสม – อนุพันธ ์(Proportional-Integral-Derivative)
4 : แบบสะสม (Integral)

ขอ้ที� 326 :
โหมดการควบคมุของลปูใน (inner loop) ของระบบการควบคมุแบบ cascade ที� เหมาะสมในความคดิของทา่น
คอือะไร

1 : แบบสะสม (Integral)
2 : แบบสดัสว่น – อนุพันธ ์(Proportional- Derivative)
3 : แบบสดัสว่น – สะสม – อนุพันธ ์(Proportional-Integral-Derivative)
4 : แบบสดัสว่น (Proportional)

ขอ้ที� 327 :
วธิจีนูตวัควบคมุแบบใด ที�ทา่นคดิวา่เหมาะสมในการเอาไปใชป้ฏบิตังิานจรงิ

1 : Process reaction curve method
2 : Continuous cycling method
3 : Relay feedback method
4 : Trial and error method

ขอ้ที� 328 :
กระบวนการที�มคีวามไมแ่น่นอนสงู ทา่นจะออกแบบตวัควบคมุ โดยใช ้

1 : Gain margin ตํ�า, Phase margin สงู
2 : Gain margin ตํ�า, Phase margin ตํ�า
3 : Gain margin สงู, Phase margin สงู
4 : Gain margin สงู, Phase margin ตํ�า

ขอ้ที� 329 :
ถา้คา่เกน (Gain) ของกระบวนการควบคมุแบบลปูปิด มคีา่เพิ�มขึ�น

1 : Gain margin มคีา่สงูขึ�น
2 : Phase margin มคีา่สงูขึ�น
3 : Gain margin มคีา่คงที�
4 : Phase margin มคีา่คงที�
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ขอ้ที� 330 :
ถา้คา่เกน (Gain) ของกระบวนการควบคมุแบบลปูปิด มคีา่ลดลง

1 : Gain margin มคีา่สงูขึ�น
2 : Phase margin มคีา่สงูขึ�น
3 : Gain margin มคีา่คงที�
4 : Gain margin มคีา่ตํ�าขึ�น

ขอ้ที� 331 :
ถา้คา่ Dead time ของกระบวนการควบคมุแบบลปูปิด มคีา่เพิ�มขึ�น

1 : Gain margin มคีา่เพิ�มขึ�น
2 : Gain margin มคีา่ลดลง
3 : Phase margin มคีา่เพิ�มขึ�น
4 : Phase margin มคีา่ลดลง

ขอ้ที� 332 :
ถา้คา่คงที�ทางเวลา ของกระบวนการควบคมุแบบลปูปิด มคีา่เพิ�มขึ�น ขอ้ใดถกูตอ้ง ที�สดุ

1 : Gain margin มคีา่เพิ�มขึ�น
2 : Phase margin มคีา่ลดลง
3 : Phase margin มคีา่เพิ�มขึ�น
4 : Gain margin มคีา่ลดลง, Phase margin มคีา่เพิ�มขึ�น

ขอ้ที� 333 :
เครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้น ที�ไมม่กีระแส bypass มอีนัดบัของความอสิระ (degree of freedom) เทา่กบัเทา่ไร

1 : 0
2 : 1
3 : 2
4 : 3

ขอ้ที� 334 :
เครื�องแลกเปลี�ยนความรอ้น ที�มกีระแส bypass มอีนัดบัของความอสิระ (degree of freedom) เทา่กบัเทา่ไร

1 : 0
2 : 1
3 : 2
4 : 3

ขอ้ที� 335 :
หอกลั�นแบบงา่ย มอีนัดบัของความอสิระ (degree of freedom) เทา่กบัเทา่ไร
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1 : 2 

2 : 3
3 : 4
4 : 5

ขอ้ที� 336 :
การเลอืกตวัแปรปรับ เราควรเลอืกตวัแปรปรับที�

1 : คา่เกนระหวา่งตวัแปรปรับ และตวัแปรควบคมุ มคีา่มาก
2 : คา่เกนระหวา่งตวัแปรปรับ และตวัแปรควบคมุ มคีา่นอ้ย
3 : คา่คงที�ทางเวลาระหวา่งตวัแปรปรับ และตวัแปรควบคมุ มคีา่มาก
4 : ขอ้ 1, 3 ถกู

ขอ้ที� 337 :
การเลอืกตวัแปรควบคมุ เราควรเลอืกตวัแปรควบคมุที�

1 : คา่เกนระหวา่งตวัแปรควบคมุ และตวัแปรรบกวน มคีา่มาก
2 : คา่เกนระหวา่งตวัแปรควบคมุ และตวัแปรรบกวน มคีา่นอ้ย
3 : คา่เกนระหวา่งตวัแปรควบคมุ และตวัแปรปรับ มคีา่มาก
4 : ขอ้ 2, 3 ถกู

ขอ้ที� 338 :
กระบวนการของระบบการควบคมุใด ที�ม ีoff-set

1 : กระบวนการอนัดบั 1, ตวัควบคมุแบบ P
2 : กระบวนการอนัดบั 1, ตวัควบคมุแบบ PI
3 : กระบวนการแบบอนิทเิกรต (integrating process), ตวัควบคมุแบบ P
4 : ขอ้ 1, 3 ถกู

ขอ้ที� 339 :
กระบวนการของระบบการควบคมุใด ที�ไมม่ ีoff-set

1 : กระบวนการอนัดบั 1, ตวัควบคมุแบบ P
2 : กระบวนการอนัดบั 1, ตวัควบคมุแบบ PI
3 : กระบวนการแบบอนิทเิกรต (integrating process), ตวัควบคมุแบบ P
4 : ขอ้ 2, 3 ถกู
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ขอ้ที� 340 :
แบบจําลองทางคณติศาสตร ์ที�ใชก้นัมากในวชิาพลวตัและการควบคมุ กระบวนการ

1 : อนัดบั 1
2 : อนัดบั 2
3 : อนัดบั 1 + dead time
4 : อนัดบั 2 + dead time

ขอ้ที� 341 :
การออกแบบการควบคมุ โดยวธิสีงัเคราะหโ์ดยตรง โดยไมใ่หม้ ีoff-set ถา้ กระบวนการเป็นระบบที�มเีกนอยา่ง
เดยีว (pure gain process) ทา่นจะใชต้วัควบคมุ แบบใด

1 : P อยา่งเดยีว
2 : I อยา่งเดยีว
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 342 :
การออกแบบการควบคมุ โดยวธิสีงัเคราะหโ์ดยตรง โดยไมใ่หม้ ีoff-set ถา้ กระบวนการเป็นระบบอนิทเิกรต
(integrating process) ทา่นจะใชต้วัควบคมุแบบใด

1 : P อยา่งเดยีว
2 : I อยา่งเดยีว
3 : PI
4 : PID

ขอ้ที� 343 :
พจิารณาวา่ขอ้ใดตอ่ไปนี�แสดงใหเ้ห็นถงึความสําคญัของเครื�องมอืวดัที�มตีอ่ระบบการควบคมุอตัโนมตั ิ
ก. ใชว้ดัตวัแปรที�ตอ้งการควบคมุ (controlled variables) 
ข. ใชว้ดัตวัแปรที�รบกวนระบบ (disturbance variables) 
ค. ใชว้ดัตวัแปรปรับ (manipulated variables)

1 : ขอ้ ก และ ข ถกู
2 : ขอ้ ก และ ค ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 344 :
จากรปูเป็นระบบควบคมุแบบใด  

1 : Open-Loop Control System
2 : Closed-Loop Control System
3 : Feedback Control System
4 : Feedforward Control System
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ขอ้ที� 345 :
จากรปูเป็นระบบควบคมุแบบใด  

1 : Ratio Control System
2 : Closed-loop System
3 : Feedback Control System
4 : มคํีาตอบถกูตอ้งมากกวา่ 1 ขอ้

ขอ้ที� 346 :
จากรปูเป็นระบบควบคมุแบบใด  

1 : Open-loop Control System
2 : Ratio Control System
3 : Feedback Control System
4 : Feedforward Control System

ขอ้ที� 347 :
จากรปูเป็นลกัษณะของสญัญาณอนิพทุแบบใด 

1 : Step Input
2 : Impulse Input
3 : Ramp Input
4 : Sine Input

ขอ้ที� 348 :
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จากรปูเป็นลกัษณะของสญัญาณอนิพทุแบบใด 

1 : Step Input
2 : Impulse Input
3 : Ramp Input
4 : Sine Input

ขอ้ที� 349 :
จากรปูเป็นลกัษณะของสญัญาณอนิพทุแบบ 

1 : Step Input
2 : Impulse Input
3 : Ramp Input
4 : Sine Input

ขอ้ที� 350 :
ใหพ้จิารณา Block diagram ขา้งลา่ง  

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 
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ขอ้ที� 351 :
ใหพ้จิารณา Block diagram ขา้งลา่ง  

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 352 :
พจิารณา Block diagram ดา้นลา่ง ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง  

1 : 
2 : 
3 : 

4 : 

ขอ้ที� 353 :

1 : 

2 : 
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3 : 

4 : 

ขอ้ที� 354 :
พจิารณา Block diagram ดา้นลา่ง ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง 

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 355 :
พจิารณา Block diagram ดา้นลา่ง ขอ้ใดตอ่ไปนี�ถกูตอ้ง  

1 : 
2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 356 :
ขอ้ใดตอ่ไปนี�คอืความหมายของ ระบบควบคมุแบบ proportional control

1 : output ของตวัควบคมุจะเป็นสดัสว่นกบัคา่ที�อา่นไดจ้ากเครื�องวดัสญัญาณ
2 : output ของตวัควบคมุจะเป็นสดัสว่นกบัคา่ set point
3 : output ของตวัควบคมุจะเป็นสดัสว่นกบัสญัญาณความผดิพลาดที�เกดิขึ�น
4 : output ของตวัควบคมุจะเป็นสดัสว่นกบัอนิพทุของตวัแปรฟังกช์ั�น
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ขอ้ที� 357 :

1 : Proportional control
2 : Integral Control
3 : Proportional plus integral Control
4 : Derivative Controller

ขอ้ที� 358 :
จากรปูเป็นระบบการควบคมุแบบใด  

1 : P-control
2 : I-Control
3 : PI Control
4 : PID Control

ขอ้ที� 359 :
สมมตุวิา่เราสามารถประมาณพฤตกิรรมของอปุกรณก์ารวดัอณุหภมูไิดด้ว้ย first-order dynamics โดยมคีา่
gain เทา่กบั 1 และคา่ time constant เทา่กบั 1 วนิาท ี(s) ถา้นําเครื�องมอืวดัดงักลา่วไปวดัอณุหภมูขิอง
ของเหลวที�อตัราการเปลี�ยนแปลงเทา่กบั 0.2 oC/s เครื�องวดัอณุหภมูจิะวดัคา่ผดิพลาดสงูสดุเทา่กบัเทา่ไร

1 : 1 องศาเซลเซยีส
2 : 0.6 องศาเซลเซยีส
3 : 0.4 องศาเซลเซยีส
4 : 0.2 องศาเซลเซยีส

ขอ้ที� 360 :
จากรปูกราฟเสน้ใดอธบิายการตอบสนองแบบขั�น (unit step response) ของกระบวนการที�มฟัีงกช์นัถา่ยโอน
ดงันี� 
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1 : A
2 : B
3 : C
4 : D

เนื�อหาวชิา : 756 : Differential equation

ขอ้ที� 361 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 362 :
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1 : Y(t=อนันต)์=K
2 : Y(t=อนันต)์ = KM
3 : Y(t=อนันต)์=0

4 : 

ขอ้ที� 363 :
ขอ้ใดคอืคําตอบของสมการอนุพันธ ์ 

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 364 :
ขอ้ใดคอืทรานสเฟอรฟั์งกช์นั Y(s)/U(s) ที�ไดจ้ากการแปลงลาปลาสของสมการอนุพันธน์ี� เมื�อ Y'(0)=Y(0)=0 
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1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 365 :
ขอ้ใดคอืนยิามทางคณติศาสตรท์ี�ถกูตอ้งของ Laplace Transform, F(s)

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 366 :
ขอ้ใดกลา่วถกูตอ้งเกี�ยวกบั Laplace Transform

1 : Laplace Transform เป็น Linear operator
2 : Laplace Transform เปลี�ยนสมการอนุพันธ ์หรอืสมการปรพัินธ ์ไปเป็นสมาการพชีคณติ
3 : การใช ้Laplace Transform ทําใหไ้ด ้Transfer function
4 : ถกูทกุขอ้

ขอ้ที� 367 :

1 : 

2 : 
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3 : 

4 : 

ขอ้ที� 368 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 369 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 370 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 
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ขอ้ที� 371 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 372 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 373 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 374 :
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ระบบดงักลา่วมสีมการลาปลาสคอื s3+s2- s-1 = 0 ขอ้ใดเป็นจรงิ
1 : สมการดงักลา่วไมเ่สถยีรเนื�องจากเป็น higher order system
2 : สมการดงักลา่วเสถยีรเนื�องจากมรีากที�เป็นจํานวนลบ
3 : สมการดงักลา่วไมเ่สถยีรเนื�องจากมรีากที�เป็นจํานวนบวก
4 : ไมส่ามารถระบวุา่ระบบมคีวามเสถยีรหรอืไมจ่ากขอ้มลูที�มอียู่

ขอ้ที� 375 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 376 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 377 :
ขอ้ใดเป็นการแปลงลาปาสของอนิพดุแบบสเตปซข์นาดหนึ�งหน่วย

1 : 1

2 : 
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3 : s

4 : 

ขอ้ที� 378 :
ขอ้ใดเป็นการแปลงลาปาสของอนิพดุแบบเล็กแทนกลูารข์นาดความสงูหนึ�งหน่วยความกวา้ง a หน่วย

1 : 1

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 379 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 380 :

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 381 :

1 : 5
2 : 2



5/3/2021 สภาวศิวกร

203.170.248.248/memexam/main/app4011.php?aSubj=207&aDb=0 122/130

สภ
าว

ศิว
กร

 ข
อ

ขอ
สง

วน
สทิ

ธิ�

3 : 1
4 : 0

ขอ้ที� 382 :
จากคณุสมบตัขิอง Laplace transform  

1 : ขอ้ ก และ ข ถกู
2 : ขอ้ ก และ ค ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 383 :
จากคณุสมบตัขิอง Laplace transform  

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ก และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 384 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
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3 : ขอ้ ก และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 385 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 386 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 387 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
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3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 388 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 389 :

1 : ขอ้ ก และ ข ถกู
2 : ขอ้ ก และ ค ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 390 :
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1 : ขอ้ ก และ ข ถกู
2 : ขอ้ ก และ ค ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 391 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 392 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 393 :
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1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ก และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 394 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ข ถกู
3 : ขอ้ ก และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู

ขอ้ที� 395 :

1 : ขอ้ ก ถกู
2 : ขอ้ ก และ ค ถกู
3 : ขอ้ ข และ ค ถกู
4 : ขอ้ ก, ข และ ค ถกู
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ขอ้ที� 396 :
Laplace transform ของ Unit – Step Input คอืขอ้ใด

1 : 1

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 397 :
Laplace transform ของ Unit – Impulse Input คอืขอ้ใด

1 : 1

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 398 :
Laplace transform ของ Unit – Ramp Input คอืขอ้ใด

1 : 1

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 399 :
ใหห้าคําตอบของสมการอนุพันธท์ี�กําหนดให ้

1 : 

2 : 

3 : 
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4 : 

ขอ้ที� 400 :
พจิารณากระบวนการเคมหีนึ�งซึ�งสามารถอธบิายพฤตกิรรมของกระบวนการดว้ยสมการดงัตอ่ไปนี�

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 401 :
พจิารณากระบวนการเคมหีนึ�งซึ�งสามารถอธบิายพฤตกิรรมของกระบวนการดว้ยสมการดงัตอ่ไปนี�

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

ขอ้ที� 402 :
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พจิารณากระบวนการที�อธบิายพฤตกิรรมของกระบวนการดว้ยสมการ 

1 : 6.5
2 : 10
3 : 8
4 : 7.5

ขอ้ที� 403 :
พจิารณาถงัผสมที�อธบิายดว้ยสมการ 

1 : 

2 : 
3 : 

4 : 

เนื�อหาวชิา : 757 : Process system dynamic

ขอ้ที� 404 :
ขอ้ใดไมใ่ชส่มการอนุพันธเ์ชงิเสน้โดยที� t คอื เวลา x และ y คอืตวัแปรตาม

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 
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ขอ้ที� 405 :
ขอ้ใดคอืคําตอบของการแปลงเชงิเสน้ของสมการไมเ่ชงิเสน้  

1 : 

2 : 

3 : 

4 : 

สภาวศิวกร 487/1 ซอย รามคําแหง 39 (เทพลลีา 1) แขวงพลบัพลา เขตวงัทองหลาง กรงุเทพฯ 10310 สายดว่น
1303 โทรสาร 02-935-6695

@ สงวนลขิสทิธิ� 2555 สภาวศิวกร : ตดิตอ่สภาวศิวกร | Contact

http://203.170.248.248/memexam/main/appMain.php?aMenu=3020

